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Dakujeme za zakupenie robotickej kosacky Mammotion LUBA mini AWD.
PRED POUZITiM VYROBKU SI STAROSTLIVO PRECITAJTE NAVOD A
PONECHAJTE SI HO NA DALSIE POUZITIE

PRED ZACATIiM POUZiVANIA KOSACKY LUBA MUSI BYT TRAVNIK POSEKANY NA 10 CM A

KOSACKU BY STE MALI POUZiVAT MINIMALNE OBDEN, IDEALNE KAZDY DEN.

Tento navod je chraneny autorskym pravom spolo¢nosti Mammotion Tech. Bez pisomného
suhlasu spolocnosti nesmie Ziadna jednotka ani jednotlivec kopirovat, upravovat,
reprodukovat, prepisovat ani prendasat Ziadnym sposobom alebo z akéhokolvek dévodu. Tato
prirucka sa moze kedykolvek bez upozornenia zmenit. PreloZzeny navod do slovenského jazyka

je vlastnictvom spolocnosti BLAKAR trading s.r.o. a je chraneny autorskym pravom.
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1 Bezpecnostné instrukcie

1.1 V3eobecné bezpeénostné pokyny

® Prevadzkovanie robotickej kosacky LUBA mini vyZaduje starostlivé zozndmenie sa s vyrobkom. Pred
zaCatim pouZivania vyrobku si najskér precitajte cely ndvod a pouzivajte vyrobok podla informacii
uvedenych v navode. Akékolvek iné pouZitie, ktoré nie je jasne popisané a schvdlené v tomto ndvode,
mbze viest k poskodeniu vyrobku a méze mat za nasledok vazne nasledky alebo ohrozenie uZivatela.

® S vyrobkom pouzivajte iba originalne diely a prisluSenstvo Mammotion Tech. Akékolvek neorigindlne
diely a prislusenstvo mézu spdsobit poSkodenie vyrobku a stratu zaruky.

® Tento vyrobok nesmu pouZivat deti a osoby so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo nedostatkom skusenosti a znalosti, ani v pripade, ak su pod dohladom zodpovednej
osoby alebo s poucené o pouzivani vyrobku bezpeénym sp6sobom a rozumeju nebezpecdenstvu.

® Nedovolte detom, aby sa zdrZiavali v blizkosti vyrobku, alebo sa s nim hrali.

® Nepoutzivajte vyrobok v oblastiach, kde si fudia nie su vedomi jeho pritomnosti.

® Ak manualne ovladate vyrobok s Mammotion aplikdciou, vzdy vyrobok pozorujte a nebehajte. Vidy sa
pozerajte kam idete a kam ide vyrobok. Pri manualnom ovladani su vypnuté bezpecnostné prvky.

® Nikdy sa nedotykajte pohyblivych Casti vyrobku, ak je vyrobok zapnuty alebo je v chode.

® NepoutZivajte vyrobok v oblastiach, kde sa aktualne pohybuju fudia, najma deti alebo zvierata.

® Ak pouzivate vyrobok vo verejnych priestoroch, umiestnite okolo pracovného priestoru vystrazné cedule
s nasledujucim upozornenim: “Varovanie! Robotickd kosacka na travu! Drzte sa mimo pracovného
priestoru kosacky! Dohliadajte na deti!”.

®  Pri praci a ovladani vyrobku noste dlhé nohavice a pevné topanky.

® Aby ste predisli poskodeniu vyrobku a nehodam s ucastou vozidiel a 0s6b, nenastavujte pracovnu plochu

kosacky alebo prepojovacie cesty cez verejné komunikacie a cesty.



V pripade zranenia vyhladajte odbornu lekarsku pomoc.

Pred vykonavanim udrzby, Cistenim vyrobku alebo jeho kontrolou najskor vypnite vyrobok a vyberte z
neho KIU¢. Pokial vyrobok abnormalne vibruje, pred opatovnym spustenim skontrolujte, ¢i nie je
poskodeny. Vyrobok nepouzivajte, ak su niektoré jeho ¢asti poSkodené alebo chybné.

Nedotykajte sa Zacich noZov a kotucov pokial je vyrobok v prevadzke. Pri manipulacii s kosiacimi noZzmi a
kotuémi najskor vidy vypnite vyrobok, vytiahnite KIu¢ a vidy pouZivajte ochranné rukavice.

Nepripdjajte ani sa nedotykajte poSkodeného kabla, kym nie je odpojeny od elektrickej zasuvky. Pokial
dojde k poskodeniu kdbla v priebehu prevadzky vyrobku, odpojte ho ihned od elektrickej zasuvky.
Opotrebovany alebo poskodeny kabel zvysuje riziko dUrazu elektrickym priddom a mal by byt ihned
vymeneny za novy bezchybny kus.

Neumiestnujte kdbel do oblasti, kde vyrobok pracuje a méze dojst k poskodeniu kabla. Postupujte podla
pokynov pre instaldciu kabla.

Na nabijanie vyrobku pouzZivajte iba origindlnu nabijaciu zdkladfiu, adaptér a kable. Pouzitie
neoriginalneho prislusenstva moze spdsobit Uraz elektrickym prddom, prehriatie alebo Unik Zieravej
kvapaliny z batérie. V pripade Uniku elektrolytu oplachnite vodou/neutralizaénym roztokom postihnuté
miesto a vyhladajte lekarsku pomoc.

Pri pripdjani napajacieho zdroja do zasuvky vidy pouZivajte prudovy chrani¢ (RCD) s vypinacim pridom
maximalne 30 mA.

PouZivajte iba originalne batérie od spolo¢nosti Mammotion Technology. Pri pouZiti neoriginalnych
batérii nie je mozné zarucdit bezpecnost vyrobku. Nikdy nepouZivajte nedobijacie batérie.

Udrzujte kable v dostato¢nej vzdialenosti od pohyblivych ¢asti vyrobku, aby nedoslo k ich poskodeniu.

Obrazky pouzité v tomto ndvode su iba orientacné. Pozrite sa na skutocny vyrobok.

1.2 Bezpeénostné pokyny pre instalaciu

Neinstalujte nabijaciu zakladriu do miest, kde by o riu mohli fudia zakopnut.
Neinstalujte nabijaciu zakladriu do oblasti, kde hrozi zaplavenie vodou alebo tu stoji voda.
Neinstalujte nabijaciu zakladnu a prislusenstvo do vzdialenosti 60 cm od akéhokolvek horlavého

materialu. ZIa funkcia alebo prehranie nabijacej zakladne alebo adaptéra modze predstavovat
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nebezpecenstvo poziaru.

1.3 Bezpeénostné pokyny pre prevadzku

Neinstalujte nabijaciu zakladfu a prisluSenstvo do vzdialenosti 60 cm od akéhokolvek horlavého
materialu. ZI4 funkcia alebo prehranie nabijacej zakladne alebo napdjacieho zdroja méze predstavovat
nebezpedenstvo poZiaru.

Nezdvihajte, neposuvajte a nenahybajte vyrobok, ak je zapnuty.

Ak su v pracovnej oblasti ludia, najma deti alebo zvieratd, pouzite parkovaci rezim alebo vypnite vyrobok.
Uistite sa, Ze na travniku nie su Ziadne predmety ako kamene, vetvy, naradie alebo hracky. V opacnom
pripade sa mdzu Zacie noze pri kontakte s predmetom poskodit.

Nekladte Ziadne predmety na vyrobok, nabijaciu zakladriu alebo RTK referenénu stanicu.

NestUpajte ani nesadajte na vyrobok alebo jeho prislusenstvo.

Nepouzivajte vyrobok, ak je tlacidlo STOP nefunkéné.

Zabrante kolizidm medzi vyrobkom a fudmi alebo zvieratami. Pokial sa do cesty vyrobku dostane osoba
alebo zviera, okamzite ho zastavte.

Ak vyrobok nepouzivate, vypnite ho a vyberte KIu¢.

Udrzujte nabijacie kontakty na vyrobku i nabijacej zakladni Cisté a suché. Zabrante slimakom a Snekom
pristup k nabijacim kontaktom vyrobku a nabijacej zakladne, ktoré mézu nenavratne poskodit.
NepouZivajte vyrobok a nabijaciu zakladiu v silnom magnetickom poli, vo vysoko horlavom prostredi av
prostredi s vyskytom prchavych latok a plynov.

NepouZivajte vyrobok stucasne s vysunutymi zavlazovami (sprinklermi). Pouzivajte planovac kosenia, aby
ste zaistili, ze vyrobok bude v prevadzke v iny ¢as ako zavlazovace (sprinklery).

Neumiestiujte prepojovacie cesty tam, kde su instalované zavlaZzovace (sprinklery).

NepouZivajte vyrobok v ¢ase, ked na travniku stoji voda, napriklad pri silnom dazdi.

1.4 Bezpeénostné pokyny pre tudribu

Pred udrzbou vyrobku ho vypnite a vyberte bezpecnostny klU¢.



® Pred udrzbou nabijacej zakladne ju odpojte od zdroja elektrickej energie.

® Nikdy neumyvajte vyrobok tlakovou vodou a nikdy nestriekajte vodu na vyrobok poloZeny na chrbte
(otoceny kolesami nahor). Na Ccistenie vyrobku nepouZivajte rozpustadlad. Vodeodolnost IPX6 je v
pracovnej pozicii produktu.

® Po dokonceni udrzby umiestnite vyrobok do jeho pracovnej polohy, kolesami na podlozku alebo rovnu
podlahu.

® Privymene Zacich noZov vidy pouZivajte ochranné kozené rukavice.

® Nedotykajte sa holymi rukami nabijacich kontaktov na vyrobku alebo nabijacej zakladni.

1.5 Bezpeénost batérie

Litium-idnové batérie mézu explodovat alebo spbsobit poziar, ak su rozobraté, skratované, vystavené vode,
ohnu alebo vysokym teplotam na 60°C. Zaobchadzajte s nimi opatrne, nerozoberajte ani neotvdrajte batérie a
vyvarujte sa akejkolvek formy elektrického/mechanického poskodenia. Uchovavajte batérie mimo dosahu
priameho slne¢ného Ziarenia.

® Pouzivajte iba origindlnu nabijaciu zakladriu, adaptér a kable vyrobcu Mammotion Tech. Pouzitie
neoriginalneho ¢i nevhodného prislusenstva moze sp6sobit Uraz elektrickym pridom a/alebo prehriatiu
batérie a poskodenie vyrobku.

e NEPOKUSAJTE SA OPRAVOVAT ALEBO UPRAVOVAT BATERIE! Pokusy o opravu mozu sposobit vazne
zranenie 0sOb v dosledku vybuchu alebo Urazu elektrickym prddom. Uniknuté elektrolyty z batérie su
Zieravé a toxickeé.

® Tento vyrobok obsahuje batérie, ktoré moze menit iba autorizovany servis alebo odborne spésobila

osoba.
1.6 Dalsie rizika

® V pripade bazéna na zahrade zaistite, aby vyrobok kosil trdvu v dostatocnej vzdialenosti od hrany bazéna

(min. 50 cm). Vyrobok ma vodeodolnost IPX6, nie je vsak Uplne vodotesny.



® Vodeodolnost IPX6 je v pracovnej pozicii produktu.

e UZivatel je zodpovedny za nehody/nebezpecenstvo, ktoré vzniknd inym osobam na jeho pozemku.

® \lyrobok smie opravovat a upravovat iba autorizovany servis alebo odborne spdsobild osoba, ktora bola
preskolend v autorizovanom servise.

e Prevadzkova a skladovacia teplota: 0°C — 45°C. Prevadzkova teplota na nabijanie: 4°C - 45°C.
1.7 Zamyslané poutitie
Vyrobok je navrhnuty na starostlivost o travnik v domdcnostiach a nie je uréeny na komercné poufzitie.

1.8 Likvidacia vyrobku

Tento produkt zlikvidujte v sulade s miestnymi predpismi o elektronickom odpade (Asekol). Nevyhadzujte ho
do beiného domového odpadu. Namiesto toho ho odovzdajte do autorizovaného recyklacného strediska

alebo zberného miesta, aby ste zaistili bezpe¢nud manipuldciu a ekologicku likvidaciu elektronickych suciastok.

C € BLAKAR trading s.r.0. vyhlasuje, e stanoveny vyrobok LUBA je v zhode a spifia smernicu 2014/53/EU.
PIna verzia vyhlasenia o zhode je k dispozicii na www.blakar.cz/ prohlaseni-o-shode/

Vsetky elektrické a elektronické vyrobky musia byt likvidované oddelene od komunalneho odpadu
K prostrednictvom uréenych zbernych miest. Ekologicka likvidacia tohto zariadenia je zaistena v ramci
B kolektivneho systému SEWA (www.sewa.sk). PouZité batérie alebo akumulatory nepatria do

netriedeného odpadu, mdzete ich bezplatne odovzdavat na mnohych miestach, ktoré s oznacené ako

,miesta spatného odberu” spolo¢nostou SEWA (www.sewa.sk).

Znacka ZELENY BOD je ochrannou zndmkou. ZELENY BOD znamen4, Ze za tento obal bol uhradeny
finanény prispevok organizacii zabezpecujucej spatny odber a zhodnocovanie obalového odpadu v

sulade so Smernicou ES 94/62 (www.sewa.sk).


http://www.blakar.cz/

2 Uvod

2.1 O robotickej kosacke LUBA mini AWD

LUBA 2 AWD je roboticka kosacka s pohonom vsetkych 4 kolies a systémom odpruZenia prednych
kolies pre lahké kosenie rovnych pléch travnikov i svahov. LUBA je vybavena vyspelou RTK GNSS
navigaciou a 3D Vision systémom, ktoré umoznuju uzZivatelovi prisposobit Ulohy kosenia, nastavit
rozne oblasti kosenia a naplanovat ¢as kosenia pohodine v Mammotion aplikacii. Okrem toho LUBA 2
AWD ponuka Wifi, Bluetooth a 4G pripojenie ktoré zaisti bezproblémové ovladanie robotickej
kosacky kedykolvek a odkialkolvek v redlnom Case. LUBA 2 AWD je vybavena 3D vision modulom, 4G
modulom, podporou hlasovych asistentov Alexa a Google Home, ochranou proti kradezi a dalSimi
funkciami, ktoré su vysvetlené dalej v navode LUBA 2 AWD je pre Evorpsky trh vyrdbana v
Standardnej verzii:

e Standardna verzia (model: 800 a 1500) — nastavenie vy3ky kosenia 20-65 mm.

2.1.1 O 3D Vision module

LUBA je vybavena 3D vision modulom, ktory zaistuje efektivne polohovanie, vyhybanie sa prekazkam

a prenos obrazovych dat.

e Efektivne polohovanie pomaha zarucit presnost uréenia polohy, pokial sa LUBA nachadza v
oblasti so slabsim satelitnym signdlom (stromy, strieska).

® RychlejSie a presnejSie vyhybanie sa prekdzkam pred kosackou LUBA vdaka simultdnnemu
videniu.

® Prenos obrazovych dat je moiné pouzit pri monitorovani zahrady ako bezpecnostni kameru

alebo ako FPV kameru.

2.1.2 O polohovani

LUBA je vybavena RTK satelitnym navigacnym systémom, 3D Vision kamerou a integrovanym multi-
senzorovym systémom, ktoré zaistia presné polohovanie robotickej kosacky s presnostou na

centimetre.



RTK polohovanie

RTK polohovanie je diferencialna technoldgia urcovania polohy GNSS, ktora vyrazne zvysuje presnost
urcovania polohy na priblizne 5 cm. LUBA ma pristup k Styrom globalnym naviganym systémom
(GPS, GLONASS, BeiDou a Galileo) a zdroven vyuZiva dalSie vyspelé technologické prvky a senzory, ¢o

jej poskytuje takmer 100x lepsiu presnost ako konvencné systémy GPS.
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1. Pre spravnu funkciu a dostatoény prijem satelitnych signalov potrebuje mat RTK referencna
stanica volny vyhlad na otvorenu oblohu bez akychkolvek prekazok.

2. LUBA funguje podobne a pre spravny prijem satelitného signdlu potrebuje otvoreny vyhlad na
oblohu.

3. LUBA a RTK referencné stanice medzi sebou zaroven komunikuju radiovym signdlom. Radiovy
signal funguje aj v pripade, Ze vyhlad medzi LUBA a RTK nie je Uplne volny, ale nesmie byt Gplne

blokovany napr. vysokym kovovym alebo beténovym murom.

3D Vision polohovanie

LUBA primdrne pouZiva RTK polohovanie. V situdcii, ked su satelitné signdly pri mapovani a koseni
branené prekazkami, ako steny domu alebo stromy, moze LUBA aj nadalej efektivne pracovat vdaka

3D Vision polohovaniu. Pre 3D Vision polohovanie je dblezité primerané osvetlenie.



2.1.3 O vyhybani sa prekazkam

LUBA podporuje vizualne aj ultrazvukové vyhybanie sa prekazkam. Systém zaloZeny na 3D vizudlnom
videni dokaze identifikovat prekazky a podla toho reagovat, zatial ¢o ultrazvukovy systém sa pouZiva

na detekciu prekazok v prostredi so slabSim osvetlenim, kde je vizudlna identifikacia ndaro¢na.

2.1.4 O pripojeni

LUBA podporuje siete Bluetooth, Wi-Fi a 4G SIM. Bluetooth vyuZiva na komunikdciu medzi vasim

telefénom a LUBA. Wi-Fi a 4G SIM siete vyuziva pre pristup k internetu ak aktualizaciam.

2.1.5 O tlaci na travnik

Vyuzitim algoritmov Al na prispésobenie reznej drahy, vysky rezu a uhla moéze LUBA 2 AWD vytvarat
$pecidlne vzory prostrednictvom aplikdcie Mammotion. DalSie informdcie najdete v €asti Vytvorenie

vzoru.
2.1.6 O automatickom dobijani
Automatické dobijanie umoznuje ndvrat LUBA do nabijacej zakladne, pokial je stav batérie nizsi ako 15%.

2.1.7 O hlasovom ovladani

@ POZNAMKA
Aktualne su hlasové pokyny dostupné v jazykoch Angli¢tina, Nemcina a Francuzstina.

Luba je kompatibilny s hlasovym asistentom Alexa a Google Home. Pomocou jednoduchych
hlasovych prikazov mézZete lahko spustit alebo zastavit kosenie alebo dobijanie. Prepojenie Gctu

najdete v Casti Prepojenie s ictom Alexa alebo Prepojenie s tictom Google Home.

2.1.8 O systéme ochrany proti kradezi

Robot ma systém ochrany proti kradezi, ktory zabranuje neopravnenému odcudzeniu.
e Hned ako je robot nadvihnuty, spusti sa alarm.
e Pouzivatelia mo6zZu sledovat polohu robota pomocou GPS a urcovanie polohy 4G prostrednictvom

aplikdcie Mammotion, ak je online.



2.2 Obsah balenia

Uistite sa, Ze balenie obsahuje vietko prislusenstvo ihned po rozbaleni origindlneho obalu. Ak nejaké
prislusenstvo chyba alebo je poskodené, kontaktujte predajcu, kde ste vyrobok zakupili. Spolo¢nost

Mammotion odporuca uschovat skatulu a penové viozky pre buduce pouZitie.

2.2.1 LUBA 2 AWD instalacna sada

LUBA mini AWD x1 3D vision modul x1 Klac x1
vy QEOO©
CLL] ©O©E)
Zaci n6% x6 (nahradny) Skrutka x6 (nahradna) PodloZka x6 (nahradna)

2.2.2 Nabijacia zakladna instalacna sada

1

Nabijacia zakladna x1 Strieska proti dazd'u

Napajaci adaptér x1 Skrutka x4



2.2.3 RTK referencna stanica instalacna sada

RTK referencna stanica x1

Kolik x1
U U yuy

Montazna skrutka x4

2.2.4 Suprava naradia

Imbusovy kl'u¢ 8mm x1

Kolik x4

RF radio anténa x1

PredlZovaci kabel k RTK
ref. stanicu (5m) x1

Kefka x1

Skrutkovac (Phillips
bit+2.5mm hex bit) x1
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Montdazna tyc x2

Napajaci adaptér k RTK ref.
stanicu x1

Svorka ku kablom x4



2.3 Pouiité symboly

Tieto symboly najdete na vyrobku. Starostlivo si ich prestudujte.

Symbol

N

C€

Made in China

—
TS-A060-2802151

DL K

TS-A012-1201002

() £3

hb s
v

-

© (@)-ef

Popis

Varovanie.

Pred pouzitim vyrobku si starostlivo precitajte cely navod.

Tento vyrobok je v sulade s platnymi smernicami CE. BLAKAR trading s.r.o.
vyhlasuje, e stanoveny vyrobok LUBA je v zhode a spifia smernicu 2014/53/EU.
PIna verzia vyhlasenia o zhode je k dispozicii na www.blakar.cz/prohlaseni-o-
shode/.

Tento vyrobok je vyrobeny v Cine.

Tento vyrobok nie je dovolené likvidovat ako beZzny domovy odpad. Zaistite
ekologicku likvidaciu vyrobku v sulade s miestnymi predpismi.

Pouzite odnimatelny napdjaci adaptér TS-A012-1201002.

Pouzite odnimatelny napdjaci adaptér TS-A180-2806431.

Tento vyrobok moze byt recyklovany.

Balenie tohto vyrobku by nemalo byt vystavené vlhkosti a vode.

Balenie tohto vyrobku by nemalo byt zakryté.

Nesmie sa prevracat.

Tento vyrobok je krehky.

Na balenie tohto vyrobku ani na vyrobok sa nesmie sliapat a stupat.

Spotrebic triedy lll.

-11 -



Popis

Nedotykajte sa rukami ani nohami pohyblivych ¢asti vyrobku a Zacich nozov.

Nejazdite na vyrobku.

Pri praci dodrZujte bezpecnu vzdialenost od vyrobku.

VAROVANIE: Nedotykajte sa rotujlicich nozov.

VAROVANIE: Pred pouZitim vyrobku si starostlivo precitajte cely ndvod.

VAROVANIE: Nebezpecenstvo vymrstenia predmetov proti telu. Pocas prevadzky
udrzujte dostatocnu bezpecnu vzdialenost od vyrobku.

VAROVANIE: Nedavajte ruky ani nohy pod zapnuty alebo spusteny vyrobok. Pri
manipuldcii s vyrobkom alebo jeho zdvihanim vypnite najskér vyrobok a vyberte
z neho KLUC.

VAROVANIE: Nejazdite na vyrobku. Nikdy nedavajte ruky ani nohy do blizkosti
alebo pod zapnuty vyrobok.
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2.4 Popis vyrobku

2.4.1 LUBA mini AWD

Tlacidlo STOP

Ovladaci panel
Bocné LED svetla Drzadlo

Dazdovy senzor 3D vision modul

N U w e
© o & N

Pridavné svetlo Predny naraznik
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e O 200

10. Zadné koleso

12. Zacin
14. Infra

redni kolo

v

Sesmérové p

v

\%

~

9.

>N
<«Q

11. Zaci kotuc
13. Batérie

v

Cerveny prijimac

v

15. Nabijacie kontakty
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Ovladaci panel

Tladidlo Nazov tlacidla Popis funkénosti
ﬁ Navrat do nabijacej ® Stlacte tlacidlo ﬁ, a potom tla¢idlo START pre
zdkladne navrat kosacky do nabijacej zdkladne.
y .. A4/ .. .
_4__9 Kosenie ® Stlacte tlacidlo “==a, a potom tlacdidlo pre odomknutie

robota a pokracovanie v koseni.
& ® Dvojitym kliknutim na tlaéidlo-i..ésa Uplne spusti kosiaci
START Start
kotuc¢ pre lahké ocistenie.
R s v o) pre aprutieyonat
Vypinac Stlacte dlho tlacidlo pre zapnutie/vypnutie robota.
Ak sa vyskytni akékolvek neocakavané situacie, stlaéenim

STOP
tlacidla STOP robota okamZite zastavite a zamknete.

-15-



2.4.2 Nabijacia zakladna a RTK referen¢na stanica

@Y
1.  LED kontrolka RTK referencnej stanice 2. Gombik — otocenim zaaertujete RTK referencnu
stanicu
3. Radiova anténa 4. LED kontrolka nabijacej zakladne
5. Nabijacie kontakty 6. InfraCerveny vysielac
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2.4.3 LED kontrolky

Robot

LED Stav

Cervend svieti

Cervena pulzuje

Popis

e Startovanie systému (inicializacia)

® Manudlne ovladanie

® Automatické kosenie

® Nabijanie dokoncené (robot je stdle v nabijacej zakladni)

Prebieha OTA aktualizacia

Cervena pomaly ® Aktivované tlacidlo STOP
blika ® Nabijanie
Bocné LED ® \Vybita batéria
kontrolky ® Aktivovany naraznik
Cervena rychlobliki ' @ Robot uviazol
® RTK polohovanie zlyhalo
® Robot bol nadvihnuty/nahnuty/preklopeny
Cervend velmirychlo ® Aktualizicia systému zlyhala
blika ® Eror systému
® Pauza
Nesvieti ® Standby
® Spanok
Nabijacia zakladna
Farba Popis
Zelend blika Robot sa nabija
Zelena svieti Robot je plne nabity alebo vybity
Cervend svieti Chyba
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RTK referencna stanica

Farba Popis

Modra blika RTK sa zapina

Zelenad blika RTK sa inicializuje

Zelena svieti RTK je zapnuta a funguje spravne

Nesvieti RTK je zapnuta, lokdlny ¢as je medzi 18.00 az 8.00 a LED automaticky nesvieti
Cervend svieti Chyba

Zelena pomaly
Nizka spotreba energie
blika

-18-



3 Instalacia

3.1 Priprava

® Pred instalaciou vyrobku si starostlivo precitajte ndvod a musite plne rozumiet vsetkym informaciam.

® Pouzivajte iba origindlne diely a prislusenstvo.

® Nakreslite si zdhradu a vyznacte do ndkresu prekdzky. To ulahéi navrhnutie najlepSieho miesta pre
umiestnenie RTK referenénej stanice, nabijacej zakladne a nastavenia virtudlnych hranic jednotlivych

oblasti kosenia a no-go zon.
3.2 Umiestnenie RTK referenénej stanice

Pre optimalizaciu vykonu RTK systému musi byt RTK referen¢na stanica umiestnena v otvorenom priestore s
otvorenym vyhladom na oblohu, aby bol zaisteny kvalitny prijem satelitnych signalov. RTK referenénu stanicu
mbZete nainstalovat na montaznu ty¢ k nabijacej zakladni, na stenu domu alebo na strechu. VSeobecne plati,
Ze pokial je vas travnik v tvare L, mdzete RTK referenénd stanicu umiestnit na stenu, strechu aj k nabijacej
zakladni. Pokial je vas travnik v tvare O alebo U, alebo ak mate viac pléch travnikov, odpori¢ame umiestnit

RTK referencnu stanicu na stenu alebo na strechu.

S
|
O | || J
i
| : ‘@¥;
U shape O shape : j
Multiple lawns
Tvar L Tvar U Tvar O Viac ploch
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PoZiadavky na umiestnenie:

RTK referenc¢na stanica musi byt umiestnena rovno, ako je znazornené nizsie:

Umiestnite RTK referenénu stanicu na rovnu plochu zdhrady, na strechu alebo stenu domu s otvorenym
vyhladom na oblohu. Uistite sa, Ze tu nie su Ziadne stromy, presah strechy ¢i dalSie objekty, ktoré by
mohli branit prijmu satelitnych signalov.

Zaistite vzdialenost aspon 5 metrov medzi RTK referencnou stanicou a akymkolvek murom alebo
stromom. TieZ mozete pouZit pravidlo na kazdy 1 m vysky hore posunte RTK referen¢nu stanicu o 1 m

dalej od domu alebo stromu.

Open Sky

23m (10 ft.) 23m (10 ft.)

B — i [N D S T I Y e s A
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3.3 Umiestnenie nabijacej zakladne

® Nabijacia zdkladria musi byt umiestnena na plochom a pevnom povrchu.

® NEUMIESTNUJTE nabijaciu zakladiiu do rohov budov tvaru L, do Uzkych priestorov medzi dvoma
konstrukciami alebo pod stromami.

® Pred nabijacou zakladriou av tesnej blizkosti zakladne nesmu byt Ziadne predmety.

® Stojna noha nabijacej zakladne nesmie byt ohnuta alebo naklonena.

/\\
e g

/
N

® Nabijacia zakladria musi byt umiestnena nabijacimi kontaktmi do oblasti kosenia.
®, / ()

-

® Ak je nabijacia zakladna umiestnena mimo oblasti kosenia, je nutné vytvorit prepojovaciu cestu.

I~ /
=

POZNAMKA
@ Akondhle vyberete findalne umiestnenie nabijacej zakladne, zaistite ju k povrchu skrutky, ktoré su

sudastou balenia.
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3.4 Instalacia a zostavenie

3.4.1 Instalacia 3D Vision modulu

1. Odlepte z kosacky kryt priestoru na instalaciu 3D vision modulu.

2. Pripojte kable od modulu ku kablom v kosacke, prepojte spolu konektory pasujuce farbou a tvarom.

3. Usporiadajte kable v priestore pod modulom, usadte modul do vyrezu a zaistite ho 4 skrutky, ktoré
starostlivo a zaroven jemne utiahnite.

4. Odlepte z prednej ¢asti modulu ochrannu féliu.

-22.



3.4.2 Instaldcia nabijacej zakladne

Zostavte nabijaciu zakladniu. Nasadte na

zadkladnu striesku podla obrazku.

Vyberte vhodné miesto pre umiestnenie
nabijacej zakladne, ktoré je na rovnej a
pevnej ploche. V tesnej blizkosti nesmu byt
Ziadne predmety. Zakladria musi byt
umiestnend vonku s vyhladom na oblohu.
Zaistite zdkladiu k povrchu pomocou
Styroch priloZzenych skrutiek. Utiahnite ich
imbusovym kfu¢om 8 mm.

Prepojte napdjaci kabel (dIhsi kabel) s
napajacim adaptérom. Adaptér umiestnite
na suché vetrané miesto.

Zapojte napdjaci adaptér do elektrickej
zasuvky.

VloZte kosacku do nabijacej zakladne pre

zahdjenie nabijania.

POZNAMKA
@ Pred prvym pouZitim nechajte
kosacku uplne nabit, aby ste ju

mohli aktivovat.
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3.4.3 Instalacia RTK referencnej stanice

RTK referencnu stanicu je mozné nainstalovat bud na travnik, alebo namontovat na stenu. Vyberte

optimalny spdsob instaldcie na zaklade rozloZenia vasho travnika.

Na montaznu tyc

¥

1. Spojte obe ¢asti montaznej tyce.

2. Zaskrutkujte radio anténu do RTK

referencnej stanice.

[5c)
i
3. Priskrutkujte RTK referencnu stanicu na i
montdznu tyc podla obrazku.
4. Pripevnite zemniaci kolik k montaznej
ty(‘fi. [ B
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T Y

i

IS

5. Zapichnite montdznu ty¢ pevne do

travnika blizko nabijacej zakladne. L

6. Utiahnite aretacny gombik tak, aby bola

RTK referen¢na stanica umiestnena rgi

vzpriamene, smerom na oblohu a
nemohla sa otocit. RTK musi mat vyhlad

na oblohu 360°.

7. Prepojte kabel od RTK referencnej =
stanice s kablom od nabijacej zakladne

(kratsi kabel).

8. Zaistite kdbel k montaznej ty¢i pomocou

svoriek. (2P
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Na stenu

1. Podla Sirky previsu strechy zvolte bud’

dlhSiu alebo kratSiu ty¢ podla obrazku.

al. Spojte obe ¢asti montaznej tyce,

pokial je previs strechy Siroky.

a2 Pokial je previs strechy uzsi, pouzite

iba kratsiu ¢ast montaznej tyce.

2. Zaskrutkujte radio anténu do RTK

referencnej stanice.

-26 -
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Priskrutkujte RTK referen¢nu stanicu na

montaznu ty¢ podla obrazku.

Utiahnite RTK referencnu stanicu
aretaénym gombikom k montaznej tyci,

aby nemohlo dgjst k jej pootoceniu.

Vyvrtajte otvory do steny (10 x 40mm) a
zatlCte rozperné skrutky do vyvrtanych

otvorov. Hned ako budu zavitové tyce

zaistené, odskrutkujte matice a podlozky.

Pripevnite montaznu ty¢ na stenu

pomocou podloZiek a matic (M8 x 50).

Prepojte kdbel od RTK referencnej
stanice s predlzovacim kablom (5 m).
Pripojte predlZzovaci kabel k napajaciemu
adaptéru podla obrazku. Pripojte
napajaci adaptér do elektrickej zasuvky.
Kabel zaistite k montaznej ty¢i pomocou

aretacnych svoriek.

-27-
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4 Pouzivanie

@ POZNAMKA

Obrazky su iba orientacné. Pozrite sa do skuto¢ného uzZivatelského rozhrania aplikacie.

4.1 Priprava

® Pred poutZitim vyrobku si starostlivo preditajte cely navod.

® Najprv riadne nainstalujte na zahradu nabijaciu zakladfiu a RTK referennu stanicu.

® Pred prvym pouiitim aktivujte kosacku jej vloZzenim rucne do nabijacej zakladne (kosacka sa sama
zapne).

® Uistite sa, Ze mate v okoli YUKA dobry signdl WiFi alebo Hotspot. Zapnite Bluetooth na vaSom mobilnom

teleféne.

4.2 Stiahnutie Mammotion aplikacie
Kosacka potrebuje pre svoju ¢innost Mammotion aplikdciu, stiahnite si prosim aplikaciu zadarmo do svojho
mobilného telefénu. Aplikaciu mézete stiahnut naskenovanim QR kddu nizsie, ako pre Android tak aj pre iOS

alebo mozete aplikaciu stiahnut v jednotlivych obchodoch oboch operaénych systémov zadarmo.

Po nainstalovani aplikacie postupujte podla pokynov v aplikacii, zaregistrujte sa a prihlaste sa. Pocas
pouZivania vas aplikacia méze v pripade potreby poZiadat pristup k Bluetooth, k umiestneniu a pristup k
miestnej sieti. Na optimalne pouZivanie odporiéame umoinit vyssie uvedeny pristup. Daldie informéacie
najdete v nasej dohode o ochrane osobnych Udajov. Prejdite do aplikicie Mammotion > Profil > O
Mammotion > Dohoda o ochrane osobnych udajov.

~

s
Ak sa chcete prihlasit pomocou Uc¢tu tretej strany, kliknite na ~ alebo . na uvodnej obrazovke aplikacie,

kde budete presmerovany na pristup k autorizacnému opravneniu tretej strany. Mammotion aplikacia
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podporuje prihldsenie cez ucty Google a Apple.

4.3 Pridat roboticku kosacku

POZNAMKA

® Uistite sa, Ze vzdialenost medzi vasim telefénom a kosackou je menej ako 3 ma mate zapnuty
@ Bluetooth na svojom teleféne.

® Ak pouzivate 4G data, nastavenie Wi-fi presko¢te. Na optimalne pouZivanie odporucame

vytvorit aj pripojenie k Wi-fi sieti.

4.3.1 Pridat zariadenie

1. Kliknite na + pre pridanie robotickej kosacky alebo RTK referenénej stanice.

2. \Vyberte pridat.
3. Pre nastavenie zariadenia pokracujte podla pokynov v aplikacii.
4. Podla pokynov na obrazovke pripojte zariadenie a nastavte siet.
5. Podla pokynov na obrazovke aktivujte vstavanu SIM kartu.
)
&R
b
Add
a
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4.4 Aktivacia SIM karty

Ak ste neaktivovali SIM kartu pocas procesu pridania zariadenia, moZete tak urobit kliknutim na stavovy
riadok na domovskej stranke:

1. Kliknite na Stavovy riadok na domovskej stranke.

2. Kliknite na tlacidlo 4G stav.

3. Kliknite na Aktivovat a pockajte, kym sa Uspesne nedokon¢i aktivacia SIM karty.

o — 0 (= [ ——am

¢ 4G

\_ A y ¢ 4

4.5 Aktualizacia firmware

Pre optimalne fungovanie zaistite, aby boli vase kosacka a RTK referen¢né stanice vidy aktualizované na

najnovsiu verziu firmware.

( o
> Aktualizacia firmware Devio A
Device informationh
1. Prejdite do Nastavenia > Informdcie o zariadeni > Verzia @
robota pre aktualizaciu firmware.

2. \Uistite sa, Ze je robot pripojeny k stabilnej sieti.
V pribéhu aktualizace zUstarite v aplikaci, neprovadéjte v aplikaci V
priebehu aktualizacie zostante v aplikacii, nevykonavajte v aplikacii
Ziadne iné operacie a nevypinajte robota.
Rovnaky postup zvolte pre aktualizaciu RTK referencnej stanice. ;j_
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4.6 Vytvorenie mapy

4.6.1 Vytvorenie oblasti kosenia

Pred vytvaranim oblasti kosenia

Pred vytvaranim oblasti kosenia si treba uvedomit klti¢ové aspekty vasej zahrady.
Odstrante z travnika necistoty, hromady listia, hracky, droty, kamene a dalSie prekazky. Uistite sa, Ze na

[

travniku nie su deti ani zvierata.

Vytvorenie mapy/oblasti kosenia

Pre vstup na stranku mapy kliknite na obrazok kosacky.
Uistite sa, Ze je kosacka zapnutd a Ze mate zapnuté Bluetooth. Vas telefédn sa automaticky pripoji k
(’ A

1.
kosacke pomocou pripojenia Bluetooth.

Kliknite na Vytvorit mapu pre zacatie.
Create a map

2.
)

p—
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3. Vyberte Manudalne mapovanie alebo

Automatické mapovanie pre pokracovanie.

Manualne mapovanie

1.

Manualne navigujte kosacku do bodu na

hranici oblasti, kde chcete zacat vytvarat

hranicu a kliknite na tlag¢idlo ® pre zacatie.

® Pomocou joysticku smerom hore
alebo dole ovladajte kosacku smerom
dopredu alebo dozadu.

® Pomocou joysticku © ’ smerom dolava
alebo doprava ovladajte kosacku dolava
alebo doprava.

Pomocou kosacky vytvorte virtualne hranice

oblasti. Ukoncenie oblasti sa vykona

automaticky, akondhle kosacka dojde do

vychodzieho bodu na hranici oblasti. Medzi

mobilnym telefénom a kosackou udrZujte

vzdialenost 1,5 m.

a) Ak je v blizkosti hranice prekazka ako
napriklad mur, plot, priekopa alebo
nerovna cesta, nakreslite hranicu vo

vzdialenosti 15 cm od prekazky.

Method 1 Method 2

-V
S JAN

(S - S

— b,
cb Manual Mapping @ Auto Mapping

Robot reached perimeter. Click to create . _)

U

—

‘I.Srr; (4.91t)

<--»

15.em (6 in)
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Pokial vedie hranica okolo zamkovej

b)
rovnakej

dlazby alebo chodnika v
urovni, chodte kolesami kosacky po
pevnom povrchu, aby sa zabezpecdilo

efektivne dokosenie okrajov travnika.

2. Ak prave nakresleni mapu alebo jej cast | C

nechcete uloZit, kliknite na tladidlo Zahodit
D\'scard?g{xll /

a odist.
-
M

Pre dokoncenie a uloZenie vytvorenej oblasti

navigujte kosacku spat do vychodzieho bodu

hranice oblasti a kliknite na tlacidlo Ulozit p
)
[+ §

pre dokocenie vytvarania oblasti kosenia.
Tips

Save n
Discard and EXI@
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Automatické mapovanie

POZNAMKA
® Pred spustenim automatického mapovania odstrante vsetky prekazky.
® Udrzujte telefdn aktivny a neprepinajte na iné aplikacie.
@ ® Pocas procesu automatického mapovania stale sledujte kosacku a udrzujte vzdialenost medzi
telefénom a kosackou max. 2 m.
® Zaistite, aby spojenie Bluetooth medzi kosackou a vasim telefénom zostalo neprerusené.
® NepouZivajte automatické mapovanie v oblastiach so schodmi, Utesmi, rybnikmi/bazénmi

alebo podobnymi prekdzkami.

Funkcia automatického mapovania vyuziva kameru

kosacky na detekciu fyzického obvodu travnika. Ked' /_b _r]

kamera identifikuje jasny obvod, aktivuje sa j
automatické mapovanie, ktoré kosacke umoinuje

autondmne mapovat obvody travnika. Kliknutim na L = ‘_J
tla¢idlo Automatické mapovanie spustite tuto

funkciu.

| @
‘ s
\

Ak kosacka nefunguje spravne, kliknite na tlacidlo A

Stop a potom ovlddajte kosacku manudlne, aby ste ‘

dokondili mapovanie. \ " @ )

w

POZNAMKA
e Pri automatickom mapovani systém odhadne oblast. Uistite sa, Ze oblast nie je vacsia
@ ako je horny limit kosacky (Viac informacii najdete v ¢asti Technicka Specifikacia), inak
automatické mapovanie zlyha.
® Pred vytvaranim novej oblasti vyjdite manudlne s kosackou z uz skor vytvorenej oblasti

alebo no-go zény.
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4.6.2 Vytvorenie no-go zony

No-go zény vytvorte pre bazény, kvetinové zahony, stromy, kriky, priekopy a akékolvek dalSie prekazky na

travniku. Kosacka nebude zachadzat do vytvorenych a uloZenych no-go zén.

4 )
1. Na stranke Mapy kliknite na Vytvorit > no-go | - @
zéna.
. % 4
(" N
=
2. Navedte manudlne kosacku k miestu, kde chcete
vytvorit no-go zénu a kliknite na tlacidlo > pre
zacatie vytvorenia no-go zony. s (2\
N @ J
A
4
/;’ [L\\\
. Ly . . |
3. Manualne ovladajte kosacku po hranici no-go i Rt o
,-";. ‘_” _ | o/
z6ny pre jej vytvorenie. Kosacka musi dojst do (/4
vychodiskového bodu pre dokoné&enie kreslenia P :
hranice. IS L B

Tips

4. Pre uloZenie no-go zény kliknite na tlacidlo UloZit. Save ('\E
Discard and Exi
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4.6.3 \Vytvorenie prepojovacej cesty

Prepojovacie cesty su uréené na prepojenie roznych oblasti kosenia alebo na prepojenie oblasti kosenia s

nabijacou zakladrou.

( )\
1. Na stranke Mapy kliknite na Vytvorit >
Prepojovacia cesta. P M 7
& 4
4 )
- 4
2. Navedte manudalne kosacku k miestu, kde chcete .
zacat vytvaranie prepojovacej cesty a kliknite na
tlacidlo ® pre zacatie vytvorenia. Wmmmc.‘..wmh
\ {h_'j -4
3. Manuidlne ovladajte kosacku z jednej oblasti % 1 I =

kosenia do dalSej alebo k nabijacej zakladni pre

vytvorenie prepojovacej cesty.

POZNAMKA

® Prepojovacia cesta musi byt

@ SirSia ako 1 m.
® Prepojovacia cesta nesmie

vykazovat vyrazné nerovnosti
terénu a nesmie viest cez
verejnu komunikaciu.

AR®

Tips

4. Pre uloZenie prepojovacej cesty kliknite na

’ Discard and Exi n
tlagidlo Ulofit., @
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4.6.4 \ytvorenie vzoru

Vzor je navrhnuty tak, aby bol na travniku ¢o najviac
vidiet. Po jeho pridani do oblasti kosenia bude vzor pri
koseni zachovany, aby nestratil svoj dizajn. V aplikacii

najdete zoznam dostupnych vzorov.

1. Na stranke Mapy kliknite na Vytvorit > Vzor.

2. Vyberte vzor, ktory chcete na travniku vytvorit.

3. Potiahnutim a priblizenim/oddialenim vzoru

upravte jeho umiestnenie a velkost.
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4. Pre uloZenie vzoru kliknite na tla¢idlo UloZit.

Po vytvoreni vzoru ho mézete v aplikacii kedykolvek
povolit alebo zakazat. Ak je povolené, vzor bude pri
koseni zachovany. Ak je zakdzané, tradva bude vsade
pokosena podla vasho nastavenia. Kliknite na tlacidlo

Upravit > e e e Otvori sa rozbalovacie menu.

&

( Map Editing \

Areal ]
No-go Zone 1 @
MNo-go Zone 2 o
Channel 1 o
Pattern 1 w0
m
Area2

Enable Q

(F

POZNAMKA

® V jednej oblasti je moZné vytvorit maximalne 10 vzorov. Maximalny pocet vzorov pre

@ uloZenie do mapy je 50.
® Vzor by nemal byt umiestneny prili$ blizko obvodu oblasti kosenia, no-go zény alebo

nabijacej zakladne. UdrZujte minimalnu vzdialenost rovnajucu sa Sirke robota. Minimalna

velkost miesta na vytvorenie vzoru je 5

2
m-.
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4.6.5 Editacia mapy

Premenovanie oblasti

Mammotion aplikdcia umoZzriuje vytvorit viac oblasti. Pre jednoduchu spravu mozZete oblasti pomenovat.

1. Kliknite na tlac¢idlo Upravit > eee otvori sa

rozbalovacie menu.

2. Kliknite na Premenovat pre

vybranej oblasti.

Uprava oblasti kosenia

zmenu

-

mena

MapEditing )

Areal ]

m

Area 2

Pokial nastand na travniku zmeny (napr. zasadenie stromu) potom, Co ste uZ vytvorili oblast kosenia,

jednoducho mozete oblast kosenia upravit bez toho, aby ste museli celd mapu mazat.

1. Kliknite na tladidlo Upravit > eee otvori sa I

rozbalovacie menu.

2. Kliknite na Upravit pre zmenu hranice oblasti.

-

( Map Editing \
Areal h w
Area 2

& ¥
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Zmazanie oblasti/no-go zény/prepojovacej cesty/vzoru

( Map Editing \

Pre zmazanie oblasti, no-go zény, prepojovacej cesty P

A . .. o E=N , MNo-go Zone 1
alebo vzoru kliknite na tlacidlo Upravit > [/, Zmazanim No-go Zone 2

Channel 1

Pattern 1

oblasti sa zmazu tiez vSetky Casti a prvky, ktoré boli

Area 2

predtym vytvorené vo vnutri oblasti.

\; m@#.

Prekryvanie viacerych oblasti kosenia

Ak mate viacero oblasti kosenia, ktoré sa prekryvaju, zdieland ¢ast bude priradena k oblasti kosenia, ktora

bola vytvorend ako prva. Pre dve oblasti kosenia, ktoré sa prekryvaju, nie je potrebné vytvarat prepojovaciu

cestu.
4 )\
Area 3
Areal =
| A Area 2
Areall e@
. J
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Po dokoéeni vytvarania oblasti kosenia nesmiete hybat s RTK referenénou stanicou!!!

Ak po uloZeni vSetkych oblasti kosenia a

prepojovacich ciest hybete s RTK referencnou

stanicou, vysledna oblast hranic sa posunie a treba [

Device

50

vsetky oblasti kosenia a prepojovacie cesty zmazat a

vsetko vytvorit znova.

Ak ste posunuli RTK referen¢nu stanicu, mozZete ju

vratit spat na jej pévodné miesto, alebo prejdite do

] , Settings
Nastavenia @ > Robot > Zmazat mapu pre
zmazanie uloZenej mapy a nasledne musite vytvorit
novl mapu. Delete Map (=

Pri premiestneni nabijacej zakladne nemusite mapu

— —

mazat. Staci uloZit do mapy v aplikdcii novu polohu
nabijacej zakladne. Prejdite do Nastavenia (o BN

Robot > Premiestnenie nabijacej zakladne.

-41 -



4.7 Kosenie

Priprava

® Ak sa vyskytne akdkolvek neocakavana situdacia, stlacte ihned' tlacidlo STOP a zaistite kosacku. Tlacidlo
STOP ma najvyssiu prioritu pred vSetkymi dalSimi prikazmi.

® Ak je aktivovany senzor zdvihu, kosacka sa zastavi. Stlacte postupne tladidla Kosenia, a potom tlacidlo
Start pre odblokovanie kosacky a opidtovné spustenie kosenia.

® Jednu oblast kosenia spocita maximalne raz za den, ¢astejsie kosenie by mohlo poskodit travu.

® Pred zahdjenim kosenia travy sa uistite, Ze je kosacka v nabijacej zdkladni alebo v oblasti kosenia. Pokial

nie, navigujte manualne kosacku do oblasti kosenia alebo nabijacej zakladne.

®

Qiﬁ
iy

® Uistite sa, Ze je vytvorena prepojovacia cesta medzi oblastami kosenia alebo medzi oblastou kosenia a

nabijacou zakladniou. Bez nej sa kosacka nebude moct automaticky vratit k nabijaniu, ked' je batéria

vybita.
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4.7.1 Zacatie kosenia

Pokial nechcete nastavovat parametre, jednoducho

kliknite na tlacidlo

> na Home page (domovskej

stranke) pre rychle zahajenie kosenia.

Ak chcete nastavit parametre pred zahajenim kosenia,

postupujte podla pokynov nizsie:

1.

Kliknite na obrazok kosacky pre vstup na stranku

mapy.

Kliknite na tla¢idlo Kosenie >

pre zahdjenie
nastavenia kosenia.

Vyberte oblast, ktoru chcete upravit.

Kliknite na tlacidlo @ pre nastavenie
parametrov.

Kliknite na UloZit pre uloZenie nastavenia.

Kliknite na tlacidlo Start pre zahajenie kosenia

alebo tlacidlo Ulozit pre vytvorenie ulohy

kosenia.
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Ulohy kosenia (nastavenia)

Frequencie kosenia

Pomocou frekvencie kosenia nastavite, ako pravidelne bude kosacka udrziavat travnik.

<> Teraz — kosacka za¢ne kosenie ihned po dokonceni nastavenia.

<> Tyidenne — kosacka bude opakovat kosenie kazdy tyzder na zéklade vasho nastavenia.

<> Pevny interval — nastavte dni bez kosenia. Ak napriklad zadate 3 dni, kosacka bude kazdy Stvrty den

podla vasho nastavenia.

Vyska kosenia

Nastavte vysku kosenia podla ponuky v aplikacii.

Rychlost

Nastavte rychlost kosacky podla ponuky v aplikacii.

Uhol kosenia (°)

<> Optimalny

Najefektivnejsi odporucéany uhol kosenia algoritmom je O stupriov.
= Ve ™

Before setting After setting
<> Prispdsobeny

Rozsah nastavenia uhla je 0° az 180°.
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Rezim kosenia
_

f/ ___________________ /
1. Zigzag — jednoducha mriezka f//,f' e ) ‘,'
Kosacka bude kosit v rovnych radoch. /},’/’( ) ,‘"
e S
fff j f J { ‘
| | 1
v S,
2. Sachovnica - dvojita mriezka NN BERE |+
[ / ] \ 1 I"‘.
Kosacka bude kosit v rovnych radoch vodorovne, [ / /J [J JI Nl \| \ \ \'\ \\ |
1] Wl
. [ [ | :x
a potom zvisle. ."‘I‘ 6’/53 / / { J I‘ \l \ \l | \ "‘.‘
(N . A y

Kosenie obvodu oblasti

Ked' je zapnuté, kosacka bude pracovat aj pozdi? obvodu oblasti. Ked' je vypnuté, kosacka sa bude obvodu

vyhybat.

Vyhybanie sa prekdzkam

<> Automatické vyhybanie sa prekazkam zapnuté

Kosacka sa po detekcii prekazky automaticky AENEE 5
|
prekazke vyhne. |
B ER A S M A R R S
<> Automatické vyhybanie sa prekazkam vypnuté '_“, ,]‘f‘;
Kosatka sa vyhne prekdzke az po fyzickom (e >
kontakte ndraznika s prekazkou. ,
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Moznosti nastavenia kosacky pre vyhybanie sa prekazkam:

No Touch — kosacka obide prekazku po fyzickom kontakte s predmetom pred sebou

Standard — kosacka obide prekazku bez fyzického kontaktu s predmetom pred sebou

Sensitive (citlivy) - kosacka obide prekazku bez fyzického kontaktu s predmetom pred sebou + aktivovana
funkcia VIRTUAL BOUNDARY, kedy kosacka rozpozna miesta pozemku bez trdvnika a aj tymto miestam sa

bude vyhybat

Pokial' kosacka vojde do oblasti bez RTK signalu v priebehu kosenia

Pokial kosacka vojde do oblasti bez RTK signalu v priebehu kosenia, multi-senzorovy systém s 3D Vision
binokularnou kamerou zaisti plynulé pokracovanie v koseni. Vizudlna navigacia moze trvat az 300 m. Aplikacia
zobrazi zostavajucu vzdialenost kosenia bez RTK signalu. Pokrytie satelitnym signalom sa musi obnovit do
doby, kedy sa zostavajluca vzdialenost dostanete do O, inak sa kosacka pozastavi. Po obnoveni RTK signalu

bude kosacka automaticky pokracovat v koseni.
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4.8 Plan uloh

Pomocou funkcie Plan dloh moéZete nastavit pravidelné kosenie travnika a kosacka bude automaticky kosit

podla vasho nastavenia.

4.8.1 Nastavenie planovaca

1. Kliknite na tladidlo Pridat na Home page

(domovskej stranke) alebo kliknite na tlacidlo
Ulohy na stranke mapy.

2. Vyberte oblasti, pre ktoré chcete vykonat
nastavenia.

3. Kliknite na tlaéidlo@ pre nastavenie parametrov.

4. Kliknite na UloZit pre uloZenie nastavenia. +

Add
o
5. Kliknite na Start pre okamZité zacatie kosenia @
alebo na tladidlo UloZit pre vytvorenie planu (N j
kosenia.
POZNAMKA

@ ® Ak kosacka pracuje, nie je mozné nastavovat a upravovat ulohy.
® Plan uUloh je mozné vytvérat az potom, ¢o je vytvorend mapa.

® Viac informécii o nastaveni parametrov néjdete v ¢asti Ulohy kosenia.
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4.8.2 Uprava planovaca

Kliknutim na tlagidlo Ulohy na stranke mapy prejdete do zoznamu uloZenych planov. Kliknutim na ***  vedla

ulohy sa otvori rozbalovacie menu.

® Deaktivovat — prepnite tlac¢idlo™~ na pre deaktivaciu ulohy.

® Premenovat — kliknite na premenovanie ulohy.

® Upravit — kliknite na Upravu ulohy.

® Zacat teraz - kliknite pre okamzité spustenie Ulohy.

® Kopirovat — kliknite na vytvorenie novej ulohy s rovnakym nastavenim ako kopirovana uloha, potom
méZete jednu z Uloh upravit.

® Zmazat — kliknite na zmazanie ulohy.

Ak sa pri ulohe objavi vykri¢nik znamena to, Ze plan nemoZno vykonat kvéli chybam. Kliknutim na

vykri¢nik zobrazite dalSie podrobnosti.

M— )

Tasks Enable )
Task1 Rename
A Edit
@ Run now
Copy
Delete
S
& >/
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4.9 Manuilne kosenie

Pokial' davate prednost manudlnemu koseniu travnika, je pre vas k dispozicii funkcia Manualne kosenie.
Pre zaistenie bezpecnosti, pouzivajte tuto funkciu velmi opatrne a dodrzujte nasledujuce instrukcie:
® Maloleti nesmu tuto funkciu v Ziadnom pripade pouzivat;

® Dohliadajte na deti a domacich milacikov, pretoZe ste teraz plne zodpovedni za chod kosacky;

®  Pri pouziti manualneho kosenia dbajte na zvysenu opatrnost, aby ste sa nezranili.

4.9.1 Aktivacia manudlneho kosenia

1. Kliknite na obrazok kosacky pre vstup na stranku mapy.
Na stranke mapy kliknite na Manualne.

Kliknite na Manudlne kosenie a pretiahnutim prepinaca doprava spustite kosiace kotuce.

oo

Manévrovanim joystiku dolava-doprava, dopredu-dozadu navigujete kosacku v poZadovanom smere.

POZNAMKA
@ ® Zacie kotuce sa automaticky zastavia za 5 sekind nec¢innosti kosacky.
® Pretiahnutim prepinaca doprava spustite kosiace kotuce po kazdom zastaveni kosacky v

manudlnom koseni.

T —

Mow Manual Tasks Map
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4.10 Aktivacia FPV prenosu

Rezim FPV (First-Person View Mode) poskytuje pohlcujici sposob ovladania a sledovania vasej kosacky.
Aktivaciou tohto reZimu zacne 3D kamera naZivo streamovat video, ¢o vam umozni vidiet priamo z
perspektivy kosacky pre lepsie ovladanie a navigaciu. Okrem toho méze rezim FPV premenit vasu kosacku na
mobilnu bezpecnostnu kameru, ktord poskytuje video dohlad v redlnom ¢ase a umoznuje vam vzdialene
monitorovat rézne miesta z pohladu kosacky.

» Ako aktivovat FPV prenos

® Ak kosacka pracuje, kliknite na FPV ikonu na stranke

mapy. @]
Working

11 Pause
. y
f ™
2
® Pri manualnom koseni, kliknite na FPV ikonu v - *
spodnej Casti mapy. .
& @D/
4 )
[
® Na hlavnej stranke mapy kliknite na FPV ikonu v %

pravom dolnom rohu.
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4.11 stavovy riadok

Kliknite na Stavovy riadok pre zobrazenie stranky s informaciami o stave kosacky.

F — N\ 7 = )

- J >
lkona Nazov Popis
* Bluetooth Zobrazuje stav signalu Bluetooth.
”-':-"'\ Wi-Fi pripojenie Zobrazuje silu Wi-Fi signdlu.
:?ll 4G pripojenie Zobrazuje silu 4G signadlu.
Dm% Batérie Zobrazuje stav batérie.
®*?s  Stav polohovania Zobrazuje stav a reZim polohovania.
3D vision kamera Zobrazuje stav 3D kamery.

® Stav polohovania — zobrazuje silu satelitnych signalov.
<> Fix — jemné polohovanie s presnostou mensou ako 10 cm, aZz 2 cm v oblasti s otvorenym vyhladom
na oblohu.
<> Float — zhorsené polohovanie s presnostou 50-200 cm.
< Single — zIy stav polohovania s presnostou na metre.
<> None — Ziadne polohovanie.
* Iba stav Fix umozZiuje automatické kosenie travy.
® Satelity — zobrazuje celkovy pocet satelitov aktualne prijimanych kosackou a RTK referen¢nou stanicou.

<> R zobrazuje celkovy pocet satelitov aktualne prijimanych kosackou.
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<> B zobrazuje celkovy pocet satelitov aktualne prijimanych RTK referenénou stanicou.
< C zobrazuje spoloc¢né satelity prijimané RTK a kosackou.
<> L1 a L2 oznacuju satelity pracujice na frekvenciach L1 a L2.
e Kvalita signalu
<> R zobrazuje kvalitu satelitného signalu kosacky.
<> B zobrazuje silu satelitného signalu RTK referencnej stanice.
* Presnost uréovania polohy je ovplyvnena kvalitou satelitného signalu a poétom spoloénych satelitov
(Co-Viewing). Predmety ako stromy, listie, steny a ploty mdZu oslabit signal a viest k chybam pri
urcovani polohy. Pokial sa pre Luba a RTK zobrazuje pocet spolocénych satelitov 20 mozno kvalitu
signalu stale povaZovat za slabu alebo zla.
® Rezim polohovania — zobrazuje detaily polohovania..
® RTK pripojenie — zobrazuje stav pripojenia RTK referencnej stanice.
® Stav 3D Vision polohovania - zobrazuje stav 3D vision kamery.
<> Dobré — stav 3D vision polohovania je optimalny.
<> Zlé — stav 3D vision polohovania je zlé.
< Inicializacia — 3D vision kamera sa inicializuje.
<> Ziadne — 3D vision polohovanie nie je k dispozicii.
® Svetelnost — zobrazuje silu okolitého svetla.
<> Dobra — Svetelnost — zobrazuje silu okolitého svetla.

<> Tmava — nedostatocny jas, 3D vision polohovanie nemdze fungovat.
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4.11.1 Prepinanie rezimu polohovania

iNavi Servis

iNavi servis umoznuje kosacke pracovat bez potreby umiestnenia RTK referencnej stanice na pozemku. Tato
sluzba zvysuje flexibilitu a zniZuje zloZitost nastavenia, ¢o ulahCuje nasadenie kosacky v SirSom rozsahu miest.
V dobe tlaée navodu nie je tato sluzba v Slovenskej republike dostupna a je nutné pouzivat RTK referenénu

stanicu.

POZNAMKA
@ ® Sluzba iNavi je v sucasnosti v niektorych regidonoch nedostupna. Pre viac informacii
kontaktujte svojho predajcu alebo distributora.

® Pre optimalny vykon je potrebnd silna a stabilna 4G siet alebo Wi-Fi.

Zapnut iNavi Servis

1. Kliknite na Stavovy riadok pre zobrazenie stranky

s informaciami o stave kosacky.
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2. Kliknite na ReZim polohovania.

3. Vyberte iNavi Servis.

4. Vratte sa spat na stranku s informaciami o stave a
overte, ze RTK pripojenie zobrazuje “iNavi servis”,
stav polohovania zobrazuje 'Fix' a stav RTK
pripojenia zobrazuje 'Pripojené'. Vase nastavenie

je kompletné.
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RTK Connection Connected
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RTK cez Internet

RTK cez internet vyuziva internet pre datovd komunikdciu medzi RTK referencnou stanicou a kosackou. RTK

internet vyrazne rozsiruje ponuku RTK aplikacii a umoZziuje prevadzku na velkych geografickych Gzemiach.
DOLEZITE
® RTK internet potrebuje stabilni 4G siet. Je doleZité zabezpecit, aby kosacka udrzZiavala
spolahlivé pripojenie 4G.
® Zaistite, aby RTK referen¢na stanica aj kosacka boli pripojené k rovnakému uZivatelskému
uctu.
® Pre optimalnu prevadzku je délezité aktualizovat firmvér RTK referenénej stanice aj

kosacky na najnovsie verzie.

Zapnut RTK cez Internet

1. Overte, Ze ikona 4G na stavovom riadku svieti, ¢o
znamena uspesnu aktivaciu SIM karty. Kliknite na
Stavovy riadok pre zobrazenie stranky s

informaciami o stave kosacky.

2. Kliknite na ReZim polohovania. Pésltioning Hode i

-55-



3. Vyberte RTK cez Internet a kliknutim na RTK
Positioning Mode

referenénd stanicu nakonfigurujte svoju siet. iNavi Service )

RTK over Internet (R &
RTK over Datalin@

k Cancel ) \L /

Gl — r W —_— )\
4. Pockajte, kym sa rozsvieti zelena znacka, a potom

sa vratte spat na stranku s informaciami o stave.

Positioning Status Fix
Overte, Zze RTK pripojenie zobrazuje “RTK cez

Positioning Mode RTH crvme Intarnet >
. . . . — ! Connected
internet”, stav polohovania zobrazuje 'Fix' a stav ) — o e
RTK pripojenia zobrazuje 'Pripojené'. Vase
nastavenie je kompletné.

RTK cez Datalink (radiové spojenie)

RTK cez Datalink je datova komunikacia medzi RTK referenénou stanicou a kosackou pomocou radiovych

antén.
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Zapnut RTK cez Datalink

1. Kliknite na Stavovy riadok pre zobrazenie stranky

s informdaciami o stave kosacky.

2. Kliknite na Rezim polohovania.

3. Vyberte RTK cez Datalink a uistite sa, Ze
zobrazené Cislo Datalink zodpoveda typovému
Cislu zo Stitku na RTK referencnej stanici. Ak nie,
vloZzte spravne Cislo Datalink, ktoré opisete zo
Stitku na RTK referencnej stanici. Kliknite na OK

pre nastavenie.
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4. Vratte sa spat na stranku s informaciami o stave.

Overte, Ze RTK pripojenie zobrazuje “RTK cez Positioning Status Fix
Datalink”, stav polohovania zobrazuje 'Fix' a stav ::(“f’"‘"‘!”_"“ el

RTK pripojenia zobrazuje 'Pripojené'’. Vase

nastavenie je kompletné.
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Co robit, ked' polohovanie LUBA nie je FIX

B Satelity (RTK ref. stanica): L1 < 20, L2 < 20
B Satelity (spolo¢né): L1 <20, L2 <20

B Stav polohovania: Float

Opatrenie:

Umiestnite RTK referencnu stanicu do miesta s volnym vyhladom na oblohu, bez akychkolvek fyzickych

prekazok do vzdialenosti asport 5 m. Pripadne umiestnite RTK referenénu stanicu na stenu domu alebo

strechu.

Kvalita signdlu (RTK): ZIa alebo slabd

Stav polohovania: Float

Opatrenie:

Umiestnite RTK referencnu stanicu do miesta s volnym vyhladom na oblohu, bez akychkolvek fyzickych

prekdzok do vzdialenosti asport 5 m. Pripadne umiestnite RTK referen¢nu stanicu na stenu domu alebo

strechu.

B Satelity (RTK): L1:0, L2:0

B Satelity (spolo¢né): L1:0; L2:0

B Stav polohovania: Single

B Radiové spojenie: Slabé alebo Ziadne

Opatrenie:

v Uistite sa, Ze napajanie RTK referenc¢nej stanice funguje spravne.

v Uistite sa, Ze LED na RTK referen¢nej stanici svieti zeleno v obdobi 8.00-18.00 miestneho ¢asu.

v" Skontrolujte RTK referenénu stanicu, ¢&i nie je mechanicky poskodena.

v’ Uistite sa, Ze je spravne nainstalovana radiova anténa na RTK referenénej stanici.

v' Opakujte naparovanie RTK referencnej stanice s LUBA, aby ste sa uistili, Ze spojenie spravne funguje.
v" Ak budete menit RTK referenénu stanicu za novy kus, vykonajte napdarovanie novej RTK v aplikacii.

Posup parovanie je popisany tu: https://www.lubasekacky.cz/jak-sparovat-novou-rtk-stanici-s-lubou/

B Satelity (Luba) < 25

B Satelity (spolocné): L1 <20, L2 <20
B Stav polohovania: Float

Opatrenie:

Uistite sa, Ze oblast, kde sa nachadza nabijacia zakladria a LUBA sa nabija, nie je tienend vysokymi

stromami/stenami/kovovymi bariérami.
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B Kvalita signalu (Luba): ZIa alebo slaba

B Stav polohovania: Float

Opatrenie:

v Skontrolujete aktudlny stav LUBA, i nie je ¢iastocne alebo Uplne zakrytd bez vyhladu na oblohu.

v' Ak je LUBA zaparkovana v nabijacej zakladni, presufite ju do priestoru s otvorenym vyhladom na
oblohu.

v' Ak sa LUBA nach&ddza na obvode/rohu oblasti kosenia, upravte hranicu/roh oblasti kosenia tak, aby
bolo zaistené dostatocné pokrytie satelitnym signalom.

v" Ak sa LUBA nachdadza v oblasti, kde Uplne stratila svoju polohu kvéli prekdzkam ako su stromy, Zelezné
stoly alebo stolicky, oznacte toto miesto ako no-go zéna.

B Satelity (Luba): 0

B Satelity (spolocné): L1:0, L2:0

B Stav polohovania: None (Ziadne)

Opatrenie:

Skontrolujte, ¢i sa LUBA nenachdadza vo vnutri objektu alebo &i nie je na LUBA poloZzeny akykolvek predmet,

ktory brani prijmu satelitného signalu. Pokial sa situacia nevyriesi, kontaktujte autorizovany servis.

B Satelity (RTK): L1:0, L2:0

B Satelity (spolo¢né): L1:0; L2:0

B Stav polohovania: Float

B Kvalita signdlu (RTK): None (Ziadny)

B Radiové spojenie: None (Ziadne)

Opatrenie:

v" Skontrolujte, ¢&i je RTK referenénd stanica zapnutda (LED svieti zeleno).

v' Ak je LUBA prili§ daleko od RTK refereninej stanice, zmensite vzdialenost medzi LUBA a RTK
referencnou stanicou.

v" Overte, i nie su LUBA, RTK referen¢né stanice alebo radiova anténa poskodené. Ak dno, kontaktujte

autorizovany servis.
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4.12 Nastavenie

Kliknite na © pre vstup do Nastavenia.

-

Device

>0

Settings

4.12.1 Nastavenie zariadenia

® Informacie o zariadeni

<> Nazov zariadenia — zmena nazvu kosacky.

< Zdielat s ludmi — kliknutim méZete vidiet historiu zdielania a zdielat s vasou rodinou.

<> Verzia robota — skontrolujete verziu firmware Luba a aktualizujete.

<> Nastavenie siete — nastavenie siete robota.

<> Nahrat zaznamy — odoslanie log na podporu Mammotion, mozete prilozit max. 5 fotografiia 1
video.

<> Obnovit tovarenské nastavenia — vSetky data budi vymazané vratane prihldsenia a WiFi

hesla.
<~ Udrzba — zobrazuje informacie o celkovom pocte najazdenych kilometrov, ¢ase kosenia, cyklu
batérie a Case aktivacie.
<> Odobrat — kliknutim odoberiete Luba zo svojho Uc¢tu. V jednej chvili méze byt Luba pripojend
iba k jednému Uctu. Bez vasho odhlasenia nikto iny neméze Luba k svojmu Gctu pripojit.
® Nastavenie siete — nastavenie siete kosacky.

® Zaznamy kosenia— zobrazi histériu kosenia.

® Nahrat zaznamy — odoslanie dotazu pri pouZzivani kosacky vratane moznosti pripojenia max. 5 fotografii
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alebo jedného kratkeho videa.

4.12.2 Nastavenie kosacky

R R

<>

Ak prsi nekosit — ak zapnete tuto funkciu, kosacka nebude kosit pokial prsi.

Bocné LED svetla — kliknite pre zapnutie/vypnutie bo¢nych svetiel na kosacke.

Automatické svietenie —zapnutim automatického svetla kosacka automaticky svetlo aktivuje v
podmienkach slabého okolitého osvetlenia, aby sa zlepSilo vyhybanie sa prekazkam prostrednictvom 3D
kamery.

Casovy limit bez kosenia — kliknite na nastavenie ¢asového okna, kedy kosatka nesmie kosit.

ReZim polohovania — kliknite na nastavenie reZimu polohovania alebo na zmenu RTK Datalink ¢isla.
Zmazat mapu — kliknite na zmazanie uloZenej vytvorenej mapy.

Premiestnenie nabijacej zakladne — kliknite po premiestneni nabijacej zakladne na iné miesto zahrady.
Dalsie informécie néjdete nizsie v ndvode Premiestnenie nabijacej zakladne.

Nastavenie hlasu — kliknite na prepnutie hlasového sprievodcu medzi Zzenskym a muzskym hlasom.

Premiestnenie nabijacej zakladne

@ POZNAMKA

Nabijacia zakladria by mala byt v mape premiestnena, ak sa fyzicky premiestni.

Vseobecne plati, Ze nabijacia zakladna by mala byt v aplikacii premiestnena ak: (D ‘ O\
evice
® Nabijacia zakladna sa fyzicky premiestni.
® Trasa 1,5 metra pred nabijacou zakladriou nie je Uplne rovna.
® Proces nabehnutia do nabijacej zakladne nefunguje presne.
1. Umiestnite fyzicky nabijaciu zakladriu na vybrané miesto. Settings
App
2. Umiestnite kosacku do nabijacej zakladne a uistite sa, Ze stav polohovania FIX.
3. Kliknite na Nastavenia © > Premiestnenie nabijacej zakladne.

Relocate charging station (.\

\ {hj/
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4.12.3 Nabijanie

@ POZNAMKA
Ak chcete, aby sa robot Siel nabijat, musi byt v oblasti kosenia.

Ako zaéat navrat do nabijacej zékladne jednym z dvoch spdsobov
» Kliknite na tlac¢dlo na stranke mapy v Mammotion aplikacii..

» Stlacte tlacidlo ﬁ na tele kosacky, a potom stlacte tlacidlo na tele kosacky.

4.13 Servisna stranka

® Pomoc — kliknite pre pristup do zdkaznickeho servisu (v

V. — ™\ anglickom jazyku).
Service ® Obchod - kliknite pre vstup do eshopu Mammotion.com
© ® Akadémia —kliknite pre otvorenie pokynov pre uZivatelov.
Support ® Instruktaine videa — kliknite pre pristup k instruktdznym video
navodom.

® Navod — kliknite na otvorenie ndvodov v anglictine.

® Zimna udrzba — kliknite na otvorenie detailov k zimnej tdrzbe.
® FAQ - kliknite pre pristup k ¢asto kladenym otazkam a

\_ Device  Service ve J odpovediam.

® O nas — kliknite na otvorenie stranky s informaciami o

spolo¢nosti Mammotion.
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4.14 profil

® Sprava zariadeni— sprava vsetkych zariadeni
pridanych k vaSmu uctu.

® Najst moje zariadenie— kliknutim mozete
sledovat polohu vasej kosacky.

® Alexa — kliknite pre prepojenie s Alexou.

® Google Home — kliknite pre prepojenie s Google
Home.

® Sprievodca — prepinac zapnuté/vypnuté na
zobrazenie/skrytie pokynov.

® Jazyk — kliknite na prepnutie jazyka.

® Nahrat zaiznamy — kliknite na odoslanie dotazu a
informacii o kosacke na podporu Mammotion.

® O Mammotion — kliknite na zobrazenie verzie
aplikacie, uzivatelskej zmluvy a zmluvy o ochrane

udajov.
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4.14.1 Zdielanie kosacky

Zdielanie vasej kosacky umoziiuje prijemcovi ovladat a pristupovat k informaciam o kosacke, ale nemdze ju

dalej zdielat ani pouzivat funkciu ochrany proti kradezi.

1.

Prejdite do sekcie Profil a kliknite na Zdiel'anie
zariadenia.
Vyberte vasu kosacku, ktoru chcete zdielat.

Pokracujte kliknutim na Zdiel'at s fudmi.

Pre zdielanie vyberte spdsob zdielania: Zdielat
ucet alebo Zdielat QR kédom.
® Zdielat ucet

a. Kliknite na Zdielat uéet.

b. VlozZte svoj ucet (Cislo alebo e-mail) a

kliknite na Zdielat.

¢. Prijemcovia zdielania sa v Mammotion
aplikacii zobrazi vyskakovacie okno,
kde musi kliknut na Sahlas.

e Zdielat QR kédom

a. Kliknite na 2zZdielat QR kédom av
aplikacii sa zobrazi vygenerovany kod.

b. Prijemca zdielania pomocou
Mammotion aplikdcie naskenuje QR
kdd a vo vyskakovacom okne klikne na

Suhlas.

\
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4.14.2 Ukoncenie zdielania kosacky

Majitel kosacky

1. Prejdite do sekcie Profil a kliknite na Zdielanie
kosacky.
2. Vyberte kosacku, ktoru zdielate.

3. Pokracujte kliknutim na Zdielat s fludmi.

4. Vyberte zodpovedajucu zdieland kosacku a
kliknite na Zmazat.
5. Kliknutim na Potvrdit odoberiete prijemcovi

pristup k kosacke.

Prijemca zdiel'anie kosacky

1. Prejdite do sekcie Profil a kliknite na Zdielanie

kosacky.

2. \Vyberte kosacku, ktora je s vami zdielana.

e — N/ — N\ —
= Device Management  —;
. Luba-xxx =
My Device ' Tmm
Device Management and Sharing (2 h@
@ Sharing Management
Connect to Other Platforms
Guide
A DA J
/ — \
Sharing Management
Delete
pr — b 4 — ™~
= Device Management S
Luba-xx000x
My Device ' EEm 2
Device Management and Sharing (\D @D
Connect to Other Platforms
Guide
\Deuica He j \ j

- 66 -




3. Kliknite na Zmazat.
4. Kliknutim na Potvrdit prestanete kosacku zdielat.
Tato akcia nema vplyv na uUdaje a ovladanie

kosacky vlastnikom. - o

—

4.14.3 Najst moje zariadenie

( \
o
—
My Device
V pripade, Ze vasa kosacka alebo RTK referencnd Find My Device ™
. , . , s . . ConnecttoOtherPlatfor@
stanica, ktora bola zviazana s aplikaciou Mammotion,

chyba, prejdite na stranku Profil > Najst moje
Guide

zariadenie a sledujte svoje zariadenie.

k Device Service He /

Kliknutim na zariadenie vstupite na dalSiu stranku, kde moZete povolit/zakdzat Oznamenie o polohe a

Zaznam polohy.

® Oznamenie o polohe — Po aktivdcii dostanete vyskakovacie ozndmenie, ked je kosacka vzdialend viac

ako 50 metrov od oblasti kosenia.

® Zaznam polohy — pri povoleni tejto funkcie sa uklada histdria polohy kosacky.
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4.14.4 Prepojenie s uctom ALEXA

POZNAMKA

® Pred zacCatim prace pomocou hlasového ovladania je nutné mat vopred vytvorend aspon

@ jednu oblast kosenia.

® V pripadoch, ked su k rovnakému uctu Mammotion pripojené viac ako dve kosacky, bude

hlasovy prikaz v predvolenom nastaveni smerovany na naposledy pripojenu kosacku.

M —

1. Prejdite do sekcie Profil a kliknite na Alexa. 02
2. \Vyberte vasu kosacku. .
My Device
3. Kliknite na Pripojit Alexa a budete presmerovani
na autorizaénu stranku. Connect to Other Platforms
Alexa @A
4. Kliknite na Pripojit pre dokoncenie prepojenia. @

Guide

\ Device Service Me /

Akonahle je prepojenie Uspesné, mozete kosacku ovladat hlasovymi prikazmi. Tu je niekolko prikladov na
spustenie, pozastavenie, zastavenie, dobijanie a kontrolu stavu:

Zacatie kosenia

-Alexa, ask Mammotion robot to start working

-Alexa, ask Mammotion robot to start task xx (xx means the name of the task you set)

Pauza v koseni

-Alexa, ask Mammotion robot to pause

-Alexa, ask Mammotion robot to hold on

Pokracovanie v koseni

-Alexa, ask Mammotion robot to continue

Zastavenie kosenia
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-Alexa, ask Mammotion robot to stop working
Navrat do nabijacej zakladne

-Alexa, ask Mammotion robot to recharge
-Alexa, ask Mammotion robot go home

Stav kosacky

-Alexa, ask Mammotion robot status
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4.14.5 Prepojenie s u¢tom Google Home

POZNAMKA
Pred zacatim prace pomocou hlasového ovladania je nutné mat vopred vytvorend aspon jednu

oblast kosenia.

M —

My Device
1. Prejdite do sekcie Profil a kliknite na Google Home.

2. Kliknite na Pripojit Google Home a budete

Connect to Other Platforms

presmerovani na autorizacnu stranku.
Google Home I

1. Pokradujte podla instrukcii na obrazovke pre Gulde

dokoncenie pripojenia.

\ Device Service Me /

Po Uspesnom pripojeni mbzete kosacku ovladat pomocou nasledujucich hlasovych pokynov:
Zacatie kosenia

-Hey Google, start mowing

-Hey Google, start the LUBA now

-Hey Google, let the LUBA start running
-Hey Google, make the LUBA start running
Pauza v koseni

-Hey Google, pause mowing

-Hey Google, pause the LUBA now

-Hey Google, let the LUBA pause

-Hey Google, make the LUBA pause
Pokracovanie v koseni

-Hey Google, continue mowing
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-Hey Google, let the LUBA continue
-Hey Google, make the LUBA continue
Zastavenie kosenia

-Hey Google, stop mowing

-Hey Google, stop the LUBA

-Hey Google, let the LUBA stop

-Hey Google, make the LUBA stop
Navrat do nabijacej zakladne

-Hey Google, dock the LUBA

-Hey Google, let the LUBA go home
-Hey Google, make the LUBA go home
Kontrola stavu kosacky

-Hey Google, is the LUBA running?
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5 Udriba

Pre optimalny vykon kosenia a predizenie Zivotnosti vasej kosacky, Mammotion dérazne odporuéa vykonavat
kontrolu a udrzbu kosacky raz tyZdenne. Pre bezpecnost a efektivnost, v priebehu udrzby a kontroly kosacky,
vidy pouZivajte bezpecnostné rukavice, dlhé nohavice a pracovné topanky, vyvarujte sa v priebehu udrzby

nosit otvorené sandale alebo byt naboso.

5.1 C(Cistenie

VAROVANIE

® Pred zahajenim Cistenia sa uistite sa, Ze je kosacka kompletne vypnuta a klU¢ je vybraty.

® Vidy kosacku vypnite, ak ju pokladate spodnou stranou nahor.

® Pri pokladani kosacky spodnou stranou nahor vzdy zaistite 3D vision modul tak, aby nedoslo

k jeho poskodeniu.

5.1.1 Cistenie kosacky
Kryt kosacky

Na cistenie krytu kosacky pouzite makku kefu alebo vihkd handricku. Nepouzivajte alkohol, benzin, acetdn

alebo iné korozivne alebo prchavé rozpustadla, pretoZze mozu poskodit vzhlad a vnutorné sucasti kosacky.

Spodna cast kosacky

Pri Cisteni pouzivajte ochranné rukavice. Pouzite kefu alebo plastovu skrabku na odstranenie vyschnutych
necistot. Skontrolujte Zacie noZe a kotuce, ocistite ich od vsSetkych nedistot a vyskusajte, ¢i sa m6zu volne

otacat. Na Cistenie nikdy nepouZivajte prud vody alebo tlakovd umyvacku.

-72-



Predné kolesa (vSesmerové kolesa)

Predné kolesd ocistite kefou. Odstrante pripadné bahno a dalSie necistoty.

Zadné kolesa

Ocistite zadné kolesa kefou. Odstrarite pripadné bahno a dalSie necistoty.

3D Vision kamera

Utrite prednu stranu kamery jemnou handri¢kou, aby ste odstranili pripadné gkvrny. Cisté $o%ovky kamery su

zdsadné pre spravnu funkciu 3D Vision modulu.

Zadni cast kosacky

Ocistite zadné nabijacie kontakty a infracerveny prijimac¢ jemnou handri¢kou, aby ste odstranili zvySky travy a
necistoty. UdrZiavanie tychto sucasti v Cistote zaistuje spravne nabijanie a zabranuje zlyhaniu dobijania.
Kontakty oSetrite pripravkom na kontakty napr. Kontakt 61. Zabrarte slimakom ¢i dalSim zvieratam, aby sa

dostala k nabijacim kontaktom kosacky, ktoré mézu nenavratne poskodit.

5.1.2 Cistenie nabijacej zakladne

Ocistite nabijacie kontakty a infraderveny vysiela¢ jemnou handrickou, aby ste odstranili zvysky travy a
necistoty. UdrZiavanie tychto sucasti v Cistote zaistuje spravne nabijanie a zabranuje zlyhaniu dobijania.
Kontakty oSetrite pripravkom na kontakty napr. Kontakt 61. Zabrante slimakom ¢i dalSim zvieratam, aby sa

dostala k nabijacim kontaktom zakladne, ktoré mozu nendvratne poskodit.

5.1.3 Cistenie RTK referenénej stanice

Utrite z RTK referencnej stanice prach a pripadne dalSie necistoty pomocou jemnej handricky.
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5.2 Udrzba zacich kotuc¢ov a motorov

VAROVANIE

® Pri kontrole, Cisteni alebo vymene Zacich kotucov vidy pouZivajte ochranné rukavice.

e Na utahovanie alebo uvolfiovanie Zacich kotti¢ov NEPOUZIVAITE elektricky skrutkovaé. Vidy
pouZivajte spravne skrutky a origindlne Zacie noZe schvalené a doddvané spolo¢nostou
Mammotion.

® \Vlymente sucasne vsetky Zacie noze a ich skrutky, aby ste zaistili bezpeény a ucinny systém
kosenia. Vidy pouZivajte iba origindlne Zacie noZe, inak moze dojst k poskodeniu kosacky
pripadne strate zaruky.

® NEPOUZIVAITE skrutky Zacich noiov a kotucov opakovane, mohlo by dojst k vdinemu

zraneniu.

® Pre zaistenie optimalneho vykonu pri dlhodobom skladovani udrZujte hriadel motora naboja suchy a Cisty.
Pravidelnd udriba hriadela motora pomaha predchadzat usadzovaniu nedistot a vlhkosti, ktoré mézu
ovplyvnit funkciu motora.

® Zacie noZe sU povazované za spotrebny materidl a mali by byt vymenené, pokial sa silne opotrebuju.
Zacie noZe sa odporuca vymenit kazdé 2-3 mesiace alebo po 150 hodinach pouzivania. Pri silnejej trave
moZe byt nutna CastejSia vymena noZov raz za 1-2 mesiace alebo po 150 hodinach pouZivania.

® Mokra trava sa pravdepodobnejsie prilepi na noZe a spodnu cast robota, ¢o méze zhorsit vykon a viest k
nutnosti ¢astejsieho Cistenia. Pre optimalny vykon a dlhodobé zdravie travnika sa odporaca vyvarovat sa

koseniu pri silnom dazdi alebo pri prilis vihkej trave.
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Ako vymenit Zacie noze

R

Vypnite kosacku, vyberte ki€ a otocte ju kolesami nahor.

1.

Polozte kosacku na makky a Cisty podklad, aby ste neposkodili 3D Vision modul.

2.

k nizsie.

s

¢a vid obrazo

v

ho skrutkova

iZové

v

kr

Zacie noZze pomocou

Odskrutkujte staré

3.

(B) vratane novych podloZiek (C) a novych skrutiek (A).

uce nové Zacie noze

v

4. Nainstalujte na Zacie kot

Ine otacat a riadne skrutky utiahnite.

v

, Ze sa mOZu noZe vo

v

Uistite sa
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5.3 Udrzba batérie

® Pred dlhodobym skladovanim nechajte batériu Uplne nabit, aby nedoslo k jej nadmernému vybitiu.
® Plne nabite batériu kazdych 90 dni, aj ked sa nepouziva.

® Pred uloZenim alebo nabijanim sa uistite, Ze su nabijacie kontakty na robote Cisté a suché.

5.4 Zimné uskladnenie

Aby ste zaistili, Ze bude vaSa kosacka v optimdlnom stave pre budulcu sezénu kosenia, spravne kosacku,
nabijaciu zakladriu a RTK referenénu stanicu uskladnite. Pokial okolitd teplota pocas zimy klesne pod -20°C,
uskladnite kosacku, RTK referenénu stanicu a nabijaciu zdkladiu vo vnutri na dobre vetranom a suchom

mieste.

5.4.1 Udrzba a uskladnenie kosacky

® Ovladajte kosacku mimo nabijacej zakladne a uistite sa, Ze je plne nabita.

® Vypnite kosacku.

® Vycistite kosacku (kryt, kolesa, podvozok, 3D Vision modul atd’) vlhkou handri¢kou alebo makkou kefkou.
Neumyvajte kosacku vodou pred zimnym uskladnenim.

® Nechajte kosacku uschnut.

® (Osetrite nabijacie kontakty antikoréznym mazivom napr. Kontakt 61. NEAPLIKUJTE chemikalie na Ziadne
iné Casti kosacky, najma na kovové kontaktné plochy, okrem konektorov.

® (Ocistite predny naraznik jemnou kefkou.

® Uskladnite kosacku vo vnutri na dobre vetranom a suchom mieste.

Pred budtcou Zacou sezénou nainstalujte opéat na kosacku naraznik a vlozte klué
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5.4.2 Uskladnenie nabijacej zakladne

® (Odpojte napajaci adaptér.

® Zlozte kryt proti dazdu, ak je to potrebné.

® V/ySroubujte z podkladu koliky.
® Na dbkladné vycistenie nabijacej zakladne pouzite jemnu kefu a handricku.
® Nabijacie kontakty mozZete osetrit antikoréznym mazivom napriklad Kontakt 61.

® Uskladnite nabijaciu zdkladru vo vnutri na suchom a dobre vetranom mieste.

5.4.3 Uskladnenie a udrzba RTK referencnej stanice

Pokial vonkajsia teplota neklesne v zimne pod -20°C:

® Odpojte adaptér od RTK referencnej stanice.

® Omotajte kabel RTK referencnej stanice okolo stanice a zaskrutkujte ochrannu krytku.

® Zakryte RTK referenénu stanicu plastovym vreckom alebo krytom.

Pokial budete postupovat podla tychto krokov a RTK referenénu stanicu nepremiestnite, nebudete musiet
mapu mazat a vytvarat novu pre dalsiu sezénu kosenia.

Pokial vonkajsia teplota klesne v zimne pod -20°C:

Ak je RTK referen¢nad stanica RTK na zemi, postupujte takto:

® Zmazte mapu v Mammotion aplikacii.

® Odpojte RTK referencnu stanicu od adaptéra.

® (Odstrante RTK referen¢nu stanicu z montazne;j tyce.
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® Odskrutkujte radiovu anténu.

® Na Cistenie RTK referencnej stanice pouzite jemnu handricku.

® Uskladnite montaznu tyc.

V novej sezéne umiestnite opat RTK referenénii stanicu na zahradu a vytvorte novi mapu.

Ak je RTK eferencna stanica inStalovana na stene/streche, postupujte takto:

® Odpojte RTK referen¢nu stanicu od adaptéra.

® (Odstrante RTK referencnu stanicu z nastenného drziaka.

® (Odskrutkujte radiovu anténu.

® Na Cistenie RTK referen¢nej stanice pouzite jemnu handricku.

V novej sezéne kosenia znovu nainstalujte RTK referen¢nu stanicu na pévodné miesto. Nie je potrebné

mazat mapu a premapovat, pretoze umiestnenie RTK referenénej stanice zostdva nezmenené.
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6 Specifikacia

6.1 Technicka $pecifikacia

Tabulka 6-1 Standardnd verzia

Standardna verzia (Vyska kosenia: 20-65 mm)

LUBA mini AWD

Specifikacia

1500 800
Max. plocha kosenia 1,500 m? 800 m?
Multi-zone Management

15 10

Max. pocet oblasti
Pohon All-wheel Drive (AWD)
Max. sklon svahu 80% (38°)
Max. vyska prejazdu nerovnosti 50 mm
Sirka kosenia 200 mm
Vyska kosenia 25-65 mm
Dizka nabijania 200 min. ‘ 160 min.
Vydrz batérie az 165 min. az 120 min.
Automatické dobijanie Ano
GPS sledovanie Ano
Geo-alarm Ano
3D Vision monitorovanie Ano
Senzor nadvihnutia Ano
Senzor naklonu Ano
RTK referen¢na zakladna CHG4300
Nabijacia zakladna RTK310
RTK pokrytie signalom 5 km
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Polohovanie a navigacia
Vyhybanie sa prekazkam
Hlasovy asistent

Vision monitorovanie
Podpora pripojenia
Hluénost

Akusticka sila hlu€nosti

Akusticky tlak hlucnosti
Vodeodolnost
Daidovy senzor

Cista vaha kosacky

Rozmery (d x S x v)

Standardna verzia (Vy3ka kosenia: 20-65 mm)

3D Vision a RTK
3D Vision + naraznik
Alexa a Google Home
Ano
4G + Bluetooth + Wi-Fi
60 dB
Lwa=64dB, Kwa=3dB
Lpa=56dB, Kpa=3dB
Sekacka: IPX6
Nabijeci zakladna: IPX6
RTK referencni stanice: IPX6
Ano
15 kg
584 x 430 x 282 mm

Tabulka 6-2 Specifikdcia operaénych pdsiem RTK kosacky (pro modely EU)

Prevadzkova frekvencia
LORA

Bluetooth

Wi-Fi

GSM900
GSM1800
WCDMA Band |
WCDMA Band V
WCDMA Band VIl
LTE Band 1

LTE Band 3

Maximalny vykon vysielaca

863.1.-869.85MHz <13.98dBm
2400-2483.5MHz <20dBm
2400-2483.5MHz <20dBm
5500-5700MHz <20dBm
5745-5825MHz <13.98dBm
880-915MHz(Tx); 925-960MHz (Rx) 35dBm
1710-1785MHz(Tx); 1805-1880MHz 32dBm
1920-1980MHz(Tx); 2110-2170MHz (Rx)  25dBm
824-849MHz(Tx); 869-894MHz (Rx) 25dBm
880-915MHz(Tx); 925-960MHz (Rx) 25dBm
1920-1980MHz(Tx); 2110-2170MHz (Rx)  25dBm
1710-1785MHz(Tx); 1805-1880MHz (Rx)  25dBm
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LTE Band 5

LTE Band 7

LTE Band 8

LTE Band 20

LTE Band 28

LTE Band 38

LTE Band 40

GNSS

824-849MHz(Tx); 869-894MHz (Rx)
2500-2570MHz(Tx); 2620-2690MHz (Rx)
880-915MHz(Tx); 925-960MHz (Rx)
832-862MHz(Tx); 791-821MHz (Rx)
703-748MHz(Tx); 758-803MHz (Rx)
2570-2620MHz(Tx); 2570-2620MHz (Rx)
2300-2400MHz(Tx); 2300-2400MHz (Rx)

1559-1610MHz

25dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm
25dBm

N/A

Tabulka 6-3 Specifikacia operaénych pasiem RTK referenénej stanice (pro modely EU)

Provozni frekvence
LORA

Bluetooth

Wi-Fi

GNSS

Parametre

Napdjaci adaptér

Batérie

863.1.-869.85MHz
2400-2483.5MHz
2400-2483.5MHz

1559-1610MHz

Tabulka 6-4 Specifikdcia batérie

Specifikace
800
TS-A060-2802151
Input: 100-240V~, 50/60Hz, 2.5A
Output: 28Vdc, 2.15A, 60W
21.6Vdc, 4.5Ah

Maximalni vykon vysilace
<13.98dBm

<20dBm

<20dBm

N/A

1500

21.6Vdc, 6.1Ah

Teplotné rozmedzie pre bezpec¢né nabijanie batérie: 4-45 °C. Prili$ vysoké teploty mézu poskodit a zniéit

vyrobok.

VAROVANIE: Na nabijanie batérie pouiZivajte iba origindlny adaptér a napdjacie kable od vyrobcu

Mammotion
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6.2 Chybové kédy

Ozndmenia v aplikdcii zobrazuju bezné chybové kédy spolu s ich pri¢inami a krokmi pre ich vyrieSenie. Nizsie

su uvedené najcastejSie chybové ozndmenia v dobe tlace ndvodu.

Chybovy kéd

316

318

323

325

326

328

1005

Pricina

Motor lavého Zacieho kotuca je
prehriaty.
[avého Zacieho

Senzor motora

kotuca vykazuje chybu.

Motor pravého Zacieho kotuca je

pretaZeny.

Motor pravého Zacieho kotuca sa

nerozbehol.

Motor pravého Zacieho kotuca je

prehriaty.

Senzor motora pravého Zacieho

kotuca vykazuje chybu.

Vybita batéria
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RieSenie

Akonahle motor vychladne, robot sa vréti do
normalneho stavu. Proces moZe trvat niekolko
minut.

Restartujte LUBA. Pokial chyba pretrvava aj po
viacerych  reStartoch LUBA, kontaktujte
autorizovany servis.

Skontrolujte disk, ¢i nie je zaseknuty alebo
zahlteny trdvou a ocistite ho. Ak je treba,
zvyste vysku kosenia.

Skontrolujte, ¢i sa kosiaci kotué¢ nezasekol a
ocistite ho. Pokial to nepomohlo, restartujte
LUBA. Pokial chyba pretrvava aj po viacerych
reStartoch LUBA, kontaktujte autorizovany
servis.

Akondhle motor vychladne, robot sa vrati do
normalneho stavu. Restartujte LUBA. Ak chyba
pretrvava aj po viacerych restartoch LUBA,
kontaktujte autorizovany servis.

Restartujte LUBA. Ak chyba pretrvdva aj po
viacerych  resStartoch LUBA, kontaktujte

autorizovany servis.

LUBA bude pokracovat v koseni travy, akonahle



Chybovy kéd PriCina Riesenie
bude batéria nabita na 80%.
1300 Stav polohovania je zly. Pockajte na prepolohovanie LUBA.

Nabijacia zakladna bola
1301 Premiestnite nabijaciu zakladnu v aplikacii.
premiestnena.

Restartujte LUBA. Pokial chyba pretrvdva aj po
Vyprsal ¢asovy limit pri nacitani
1420 viacerych restartoch LUBA, kontaktujte
rychlosti.
autorizovany servis.

Restartujte LUBA. Pokial chyba pretrvava aj po
Nabijanie bolo zastavené kvoli
2713 viacerych restartoch LUBA, kontaktujte
nizkemu napaétiu batérie.
autorizovany servis.
Ukoncite okamzite nabijanie. Pokial k
2726 Batéria je prebita. prebijaniu dochddza casto, kontaktujte
autorizovany servis.
Nechajte LUBA nabijat do pIného nabitia

2727 Batéria je prilis vybita.
batérie.
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7 Vyhlasenie o zhode

FCC Vyhlasenie o zhode
Toto zariadenie vyhovuje Casti 15 pravidiel FCC. Prevadzka podlieha nasledujicim dvom podmienkam: (1)
toto zariadenie nesmie sposobovat Skodlivé rusenie a (2) toto zariadenie musi akceptovat akékolvek prijaté

rusenie, vratane rusenia, ktoré méze sposobit neZiaducu prevadzku.

Upozornenie: Zmeny alebo Upravy, ktoré nie su vyslovne schvdlené stranou zodpovednou za zhodu, mo6zu

zrusit opravnenie uzivatela prevadzkovat zariadenie.

Poznamka: Toto zariadenie bolo testované a zistilo sa, Ze vyhovuje limitom pre digitalne zariadenia triedy B
podla casti 15 pravidiel FCC. Tieto limity su navrhnuté tak, aby poskytovali primerand ochranu pred
Skodlivym rusenim pri domacej instalacii. Toto zariadenie generuje, pouZiva a mozZe vyZarovat
vysokofrekvencénu energiu a pokial nie je nainstalované a pouzivané v sulade s pokynmi, moze spdsobovat
Skodlivé rusenie radiovej komunikacie. Nie je vSak moziné zarulit, Ze pri konkrétnej instalacii k ruseniu
neddjde. Ak toto zariadenie spOsobuje Skodlivé rusenie radiového alebo televizneho prijmu, ¢o je mozné
zistit vypnutim a zapnutim zariadenia, odporucame uzivatelovi, aby sa pokusil napravit rusenie jednym alebo
viacerymi z nasledujucich opatreni:

-- Preorientujte alebo premiestnite prijimaciu anténu.

-- Zvacsite vzdialenost medzi zariadenim a prijimacom.

-- Pripojte zariadenie do zasuvky v inom okruhu, nez ku ktorému je pripojeny prijimac.

-- PoZiadajte o pomoc predajcu alebo skiseného radiového/televizneho technika.
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ISED Vyhlasenie o zhode

Toto zariadenie obsahuje licencované vysielace/prijimace, ktoré su v sulade s kanadskymi bezlicen¢nymi
RSS(s) Innovation, Science and Economic Development. Prevadzka podlieha nasledujucim dvom podmienkam:
(1) Toto zariadenie nesmie sposobovat rusenie.

(2) Toto zariadenie musi akceptovat akékolvek rusenie, vratane rusenia, ktoré moze spOsobit neZiaducu
prevadzku zariadenia.

Toto zariadenie splfia limity vystavenia Ziareniu IC RSS-102 stanovené pre nekontrolované prostredie.

Zhoda s vysokofrekvencnou expoziciou

Toto zariadenie vyhovuje limitom FCC/IC RSS-102 pre vystavenie radiacii stanovenym pre nekontrolované
prostredie. Tento vysiela¢ nesmie byt umiestneny alebo prevadzkovany v spojeni s inou anténou alebo
vysielacom. Toto zariadenie by malo byt instalované a prevadzkované s minimalnou vzdialenostou 20 cm

medzi vysielacom a vasim telom.

RTK Referencna stanica

Tento radiovy vysielac¢ [IC: 32325-RTK300] bol schvaleny organizaciou Innovation, Science and Economic
Development Canada na prevadzku s nizSie uvedenymi typmi antén s uvedenym maximalnym pripustnym
ziskom. Typy antén neuvedené v tomto zozname, ktoré maju zosilnenie vaésie ako maximalne zosilnenie

uvedené pre ktorykolvek z uvedenych typov, je prisne zakdzané pouzivat s tymto zariadenim.
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SZéru‘c’n\’/ list

Model:

SN:

Datum predaja:

Peciatka predajcu:

Tento zarucny list plati pre vyrobky dovezené do Slovenskej republiky firmou BLAKAR trading s.r.o.,
prevadzkareri: Azalkovd 1272, 252 42 Horni liréany, IC: 282343391, DIC: CZ28234391.

ZARUCNE PODMIENKY

e Na vyrobok sa poskytuje zaruka za akost v dizke 24 mesiacov odo diia predaja spotrebitelovi.

e Zaruka sa vztahuje na vady vzniknuté preukdzatelne nasledkom chybného materialu.

e Zaruka sa nevztahuje na vady spdsobené dopravou, nedodrzanim pokynov na obsluhu uvedenych v
navode, zlou Udrzbou, mechanickym poskodenim, zasahom do vyrobku, alebo zavady sp6sobené
poruchami v el. sieti, nespravnou instalaciou, nevhodnym umiestnenim (prasné, chemicky ¢i inak
nevhodné prostredie)

e Zaruka sa nevztahuje na vady spdsobené beznym opotrebovanim (u batérii najma strata kapacity,
Zivotnost batérie je minimalne 6 mesiacov odo dria predaja, ¢i opotrebovanim rezacich nozov, pneumatik
kolies atd.).

e Pre uplatnenie zaruky je nutné predlozit doklad o kupe (napriklad faktura, potvrdenka, vyplneny zarucny
list s peciatkou predajcu)

Autorizovany servis pro Ceskou republiku
BLAKAR trading s.r.o., Azalkova 1272,
252 42 Horni liréany, Ceska republika

tel.: +420 606 839 644, +420 774 737 789

(Po —Pa 8:00-16:30)
e-mail: servis@blakar.cz

www.lubasekacky.cz

J72 /. MMOTION
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