SBWAITER

SOLUTIONS FOR WATER PUMPING

SMART MINI PUMP DRIVE

COLOMBO PDM130

1,5kW 1x230V, 2,2kW 3x230V




Predhovor

Dakujeme, Ze pouzivate produkty radu COLOMBO PDM30. Tento ndvod vdm poskytuje relevantné prevadzkové
pokyny a podrobny popis parametrov. Pred inStalaciou, spustenim, idrzbou alebo kontrolou si pozorne precitajte
tento navod.

Pred pouzitim sa uistite, Zze zapojenie a smer otacania Cerpadla su spravne.

() SPD = Smart Pump Drive — skratka pouzivana v celom tomto navode.

Uéel a pouZitie

Inteligentny mini meni¢ COLOMBO PDM30 je navrhnuty na riadenie, regulaciu a ochranu Cerpadiel vo
vodarenskych systémoch. Nepretrzite monitoruje tlak v potrubnej sieti prostrednictvom pripojeného snimaca a
automaticky upravuje prevadzkovu frekvenciu ¢erpadla na udrzanie konstantného tlaku. Menic¢ je vhodny na
pouzitie s jednofazovymi motormi na 220V pri ponornych, povrchovych odstredivych a samosacich ¢erpadlach.

PDM30 je z vyroby nakonfigurovany tak, aby spifial vaésinu instalaénych poziadaviek bez nutnosti zmeny
parametrov. Jeho ovladaci panel je prehladny a intuitivny.

] Uspora energie ( 1 Ochrana &erpadla /’ \ Podpora viacerych
Regulaciou otacok ’ Menic€ zabezpecCuje makky o ¢erpadiel
Cerpadla méze PDM30 Start a makké zastavenie, AZ 6 jednotiek PDM30
vyrazne znizit spotrebu ¢im eliminuje tlakové razy, moze byt prepojenych cez
energie v porovnani s a poskytuje ochranu pri RS485 (S+/S-) pre
prevadzkou pri pevnych nedostatku vody, pretazeni, skupinovu prevadzku, s
otackach. prepéti a prehriati. automatickym priradenim

hlavnej/pomocnej jednotky
a planovanim striedania
Cerpadiel.

PDM30 v kombinacii s Cerpadlom funguje ako automaticky systém zasobovania vodou s reguldciou
konstantného tlaku. V porovnani s tradi¢nymi systémami s pevnymi otdckami postacuje mensia tlakova nadoba.
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1. Pokyny pre bezpeéna prevadzku

Pred instaldciou, prevadzkou, udrzbou alebo kontrolou inteligentného frekvenéného menica ¢erpadla si dokladne
precitajte tento navod. V tomto ndvode su bezpecnostné pokyny klasifikované ako ,VAROVANIE" alebo
,LUPOZORNENIE".

SPD: Skratka pre inteligentny frekvenény menic c¢erpadla (Smart Pump Drive).

/N Oznatuje potencialne nebezpe&nu situaciu, ktord, ak sa jej nezabrani, moéze mat za nasledok smrt alebo
vazne zranenie 0sob.

Dokonca aj polozky opisané ako (UPOZORNENIE) mozu v niektorych situaciach viest k vaznej nehode. Dodrzujte
prosim tieto dblezité pokyny:

1.1. Pred instaldciou

/N Neinstalujte ani neprevadzkujte Ziadny SPD, ktory je poskodeny alebo mu chybaju &asti. V opaénom
pripade moze dojst k poskodeniu zariadenia alebo ohrozeniu Zivota.

1.2 Inétaldcia




1.3 Zapojenie

» Zabezpecte, aby zariadenie obsluhoval iba kvalifikovany personal. V opa¢nom pripade méze dojst k
elektrickému Soku alebo poskodeniu SPD.

« Uistite sa, Ze SPD je odpojeny od napajania pomocou isti¢a. V opacnom pripade méze dojst k
poziaru.

 Uistite sa, Ze uzemnovaci svornik je spravne uzemneny. V opac¢nom pripade moze dojst k
elektrickému Soku.

» Nedotykajte sa svornikov hlavného obvodu a svorniky hlavného obvodu SPD nesmu prist do
kontaktu s krytom. V opaénom pripade moze dojst k elektrickému Soku.

/N « Pred zapojenim sa uistite, Ze menovité napétie a pocet faz SPD zodpovedajl vstupnému napétiu a
poctu faz; v opacnom pripade moZze dojst k poziaru alebo trazu osob.
o Nikdy nepripdjajte vstupné striedavé napajanie k vystupnym svornikom V, U, W; v opacnom pripade
dobjde k poskodeniu SPD a zaruka nebude platna.
» Nikdy nevykonavajte skusku napatim na SPD, inak moze doéjst k jeho poskodeniu.

» Kable hlavného obvodu SPD a kable riadiaceho obvodu musia byt vedené oddelene alebo krizene
kolmo, inak dbjde k ru$eniu riadiacich signalov.

/N Kable pripojené k svornikom hlavného obvodu musia byt vybavené kablovymi okami s izolovanym
puzdrom.

Ak je dizka kabla medzi SPD a motorom vaésia ako 50 metrov, odportca sa pouzit vystupny reaktor na
ochranu SPD a motora.

1.4. Prevadzka

Vstupné striedavé napdjanie zapnite az po spravhom nasadeni predného krytu; pocas prevadzky
neotvarajte ani neodstranujte predny kryt. V opac¢nom pripade méze dojst k elektrickému Soku.

Ak bola nastavena funkcia automatického resetu po poruche alebo restartu po vypadku napajania,
vopred je potrebné prijat bezpecnostné opatrenia; v opacnom pripade méze dojst k poskodeniu alebo
urazu.

Tlacidlo ,RUN/STOP" moze byt nefunkéné z dovodu nastavenia niektorych funkcii; do riadiaceho
systému SPD je mozné nainstalovat samostatny nidzovy vypinac; v opacnom pripade méze dojst k
poskodeniu alebo urazu.

Ked' je SPD zapnuty, svorniky SPD su stale pod napatim aj v stave zastavenia — nedotykajte sa ich, inak
hrozi nebezpecenstvo elektrického Soku.



1.5 Udrzba a kontrola

A Ked je napdjanie zapnuté, nedotykajte sa pripojovacich svoriek. Inak méze dojst k elektrickému Soku.
Len kvalifikovany personal v oblasti elektrotechniky smie vykonavat Gdrzbu, vymenu a kontrolu SPD.

Po vypadku napajania pockajte aspon 10 minut, alebo sa uistite, Ze nie je pritomné Ziadne zvySkové
napatie, skor nez vykonate Udrzbu a kontrolu; inak méze dojst k poskodeniu.

1.6 Ostatné

/N Je prisne zakazané upravovat SPD; inak moze dojst k Grazu alebo usmrteniu. Po svojvolnej zmene SPD
zaruka straca platnost.



Kapitola 1 — Ovladaci panel

1.1 Diagram ovladacieho panela

-

\

Nazov

Tlacidlo ,MENU"

Tlacidlo ,RUN / STOP"

Tlacidlo ,NAHOR"

Tlacidlo ,NADOL"

Target pressure
Current pressuer

Kontrolka ,Running"

Indikator ,Alarm"

Indikator ,Manual"

-““\-\.‘
@ Targat Current
pressurs prassura
MENU UP
30-30
‘ L [
©
RUN/STOP  Rumning Alarm Manual DOWN

Definicia a pokyny na obsluhu

Kliknutim na menu menite zobrazovanu hodnotu na displeji. DIhym
stlacenim po dobu 2 sekind vstupite do nastavovacieho menu parametrov.

Kliknutim spustite / zastavite cerpadlo. Pri nastavovani parametrov
potvrdzujete zadané hodnoty

V pokojovom rezime a tiez po¢as chodu menica kliknutim na Sipku smerom
nahor zvySujete hodnotu pozadovaného tlaku. V parametroch menite
pozadovanu hodnotu.

V pokojovom rezime a tiez po¢as chodu menica kliknutim na Sipku smerom
nadol znizujete hodnotu pozadovaného tlaku. V parametroch menite
pozadovanu hodnotu.

Target pressure - je hodnota nastaveného pozadovaného tlaku

Current pressure - je hodnota skutocne dosiahnutého tlaku

Pocas prevadzky svieti trvalo; poCas spanku blika; pri zastaveni alebo
poruche je zhasnuta.

Pocas poruch blika a zhasne, ked' nie je v stave poruchy.

Ked P0-44 = 1 rezim riadenia otacok, indikator svieti; v ostatnych rezimoch je
zhasnuty.



1.3 Prevadzkovy a zobrazovaci rezim

(1) ReZim zobrazenia stavu:

Po zapnuti SPD sa vstupi do rezimu zobrazenia stavu. Pri zastaveni sa zobrazuje nastavenie tlaku. Stlacenim ,+"
alebo ,-" sa upravi nastavenie tlaku. Po¢as chodu sa zobrazuje aktualny tlak, prevadzkova frekvencia a
nastaveny tlak. Stlacenim ,+" alebo ,-" sa prepina zobrazenie; stlacenim ,MENU" na dve sekundy sa vstupi do
rezimu nastavenia parametrov.

(2) Rezim nastavenia parametrov:

Ak chceme zmenit tlak staci pouzit kedykolvek Sipu hore a dole.

Na zobrazenie alebo nastavenie parametrov, po¢nuc rezimom zobrazenia stavu, stlacte ,MENU" na 2 sekundy pre
vstup do rezimu nastavenia parametrov, potom stlacte ,RUN / STOP" a zacnite nastavovat parametre. Po
nastaveni parametra stlacte dvakrat ,MENU" na ukoncenie rezimu nastavenia parametrov a navrat do rezimu
zobrazenia stavu.

(3) Rezim zobrazenia alarmu:

Do tohto rezimu sa vstupi automaticky pri poruche pohonu alebo varovani; stlacenim ,RUN / STOP" sa vykona
reset, alebo sa predchadzajuci rezim automaticky obnovi po odstraneni alarmu.

1.4 Obsluha menu

Tri triedy menu su:

1. (O Funkénad skupina (prva trieda)
2. (@ Nastavenie funkéného kédu (druha trieda)

3. (3 Nastavenie funkéného kddu (tretia trieda)

V menu tretej triedy moZete stlacenim ,MENU" alebo ,RUN/STOP" prejst spat do menu druhe;j triedy. Rozdiel je v
tom, ze stlacenim ,RUN/STOP" sa parametre najprv ulozia do riadiacej dosky, potom sa vrati do menu druhe;j
triedy a automaticky sa prejde na dalsi funkény kéd; stlacenim ,MENU" sa vrati priamo do menu druhej triedy bez
uloZenia parametrov a ostane sa na aktudlnom funkénom kode.

V menu tretej triedy je mozné upravit iba blikajlci bit. Revidovatelny bit sa automaticky posunie po 5 sekundach.

[J  Pre parametre oznacené e ich prosim upravujte v zastavenom stave. Parametre ozna¢ené © sa daju
upravovat aj po¢as chodu menica.



Priklad: Zmena P0.02 z O na 1

Pocinajuc stavom zastavenia/behu (zobrazenie 0.00 — blikajdce bity: prvé Styri bity):

1. Stla¢te MENU (podrzte 2 sekundy) — displej zobrazi PO (blikajuci bit: prvy bit)
Stlacte RUN/STOP — displej zobrazi P0.00 (blikajuci bit: prvy bit)

Stlacte - alebo + pre navigaciu na P0.02

Stlacte RUN/STOP — displej zobrazi aktualnu hodnotu: 0

Stlacte + pre zmenu hodnoty na 1

Stlacte RUN/STOP pre ulozenie — displej sa automaticky presunie na P0.03

N o g M DN

Stlacte MENU — ndvrat do skupiny PO; stlacte MENU znova — néavrat do stavu zastavenia/behu (frekvencia
50Hz, zobrazenie 0.00)

Poznamka: Ak ma tato hodnota viac bitoy, stlacte sicasne klavesy +- pre blikanie nasledujiceho bitu.

[J  Poznéamky: 0.1MPa = 100kPa = 1bar = Tkgf/cm?

Stav STOP / PREVADZKA

Blikaju prvé Poznamka: Ak ma hodnota
O O 0 Styri Eislice. 1 viac Cislic, sii¢asnym stlaéenim
i tlacidiel + a — presunte kurzor
A RN
Podritetote na dalsiu Cislicu.
tlacidlo
2 sekundy.
¥
Blika prva
PO pozicia. r Blika prva pozicia.

A
7\ PO O 3 Pomocou tlacidiel + a -
: @ @ vyberte dalsi parameter
skupiny PO.
4
Bliké prva
P0. 00] 2 | (=)

®

v

Blika prva pozicia.
Pomocou tlacidiel + a -
vyberte ind skupinu
parametrov.

Obrazovka prevadzky
(frekvencia 50 Hz).

A 4
Blikaju prvé
0. 00| syrciice.

PO

A 4

HE®EE
®




Kapitola 2 Vzhlad a zapojenie
2.1 Popis modelu

PDM30 - 2S2R2 - E

PDM30 frekvencné menice su urcené na 1x230V vstupné napdtie, pricom vystupné napatie z meni¢a smerom
na ¢erpadlo méze byt 1x230, alebo 3x230V. Menice PDM30 su prednastavené na 1x230V vystupné napatie.
Hodnotu vystupného napatia je mozné menit pomocou parametru P1-42

o PDMa30 inteligentny mini menic pre Cerpadla
2: AC 220V

S: jednofdzovy vstup 1x230V
e 2R2: 2,2 kW; R: desatinna Ciarka

o E: anglicka séria

2.2 Tabulka vyberu

Napatie Model Vyko Vyska Sirka Hibka Motor Vysvetlenie
n H w D (kW)
(kW) (mm) (mm) (mm)

220V PDM30- 2,2 210 146 121 2,2 Predvolend hodnota
Jednofazo 2S2R2-E z vyroby je 2,2 kW, ‘

y ktoru mozno upravit
vy vstup

pomocou P1-12,0 =
Trojfazovy 0,75kW,1=1,5kW, 2
vystup =22 kW



2.3 Rozmery
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2.4 llustracie postupu instalacie

Krok 1: Odstrante spodna dosku

Odskrutkujte a odstrante spodnu dosku z krytu PDM30, aby ste odkryli
montdazne rozhranie.

Krok 2: Nainstalujte spodnu dosku

Zarovnajte spodnu dosku s krytom Cerpadlového motora a upevnite ju
na mieste pomocou priloZzenych skrutiek.




2.5 Schéma zapojenia hlavného obvodu a riadiacich svoriek

b 4 JDL UJr)
& ©

Napajanie
220V N © N V © M
@ © PE WO
e U
Externé ovladanie O ©, © DIl ) =
Start / stop Z DC: 5-24V
—— 0 o0—O0DR - VO O—o
Signal nedostatku DC:0-10V/4-20mA
vody O GND Al O—»
e (D) €A
Komunikaény e GND O
terminal KidLRapepar Typ snimaca je mozné vybrat

(Online) ——(ﬁ S- prostrednictvom parametra P0-04

2.6 Riadiace svorky
2.6.1 Riadiace svorky

Spobsob zapojenia riadiacich svoriek je interné svorkovnicové zapojenie alebo pripojenie vonkajsieho vodica,
vyvedené cez vodotesné konektory.

S+ S- DI1 DI2 GND Al Vo

Riadiace svorky



2.6.1 Popis svoriek

Svorka Nazov Technické udaje

DI1 Multifunkéna vstupna svorka Aktivna pri pripojeni na GND; neaktivna pri rozpojeni

DI2 Multifunkéna vstupnd svorka Aktivna pri pripojeni na GND; neaktivna pri rozpojeni

Al Analdgova vstupna svorka Analégovy napatovy vstup 0-10V alebo analégovy prudovy

vstup 4-20mA, volitelné pomocou funkénych kédov

VO Kladna svorka analégového Nastavitelné napdjanie +5V-+24V; vystupna hodnota napatia
napajania nastavena funkénymi kédmi

GND Zaporna svorka analégového Referenény nulovy potencial nastavitelného napajania +5V-
napajania +24V

S+ RS485 komunikacia (+) Standardné izolované komunikacné rozhranie RS485. Pouzite

krdtenu dvojicu alebo tieneny vodic.

S= RS485 komunikacia (-) Standardné izolované komunika&né rozhranie RS485.

2.7 Lapojenie snimadov

2.7.1 Funkcie svoriek

Snimac sa pripaja k trom riadiacim svorkam PDM30:

» VO — Napajacia svorka tlakového snimaca: nastavitelny jednosmerny vystup +5V az +24V
» Al — Analdgovy vstup: 0—-10V (napatovy typ) alebo 4-20mA (pradovy typ) spatnovazbovy signal tlaku

o GND — Spoloénd uzemnena referencia pre napdjanie snimaca

2.7.2 Konfigurdcia snimaéa

Standardne sa pouziva pradovy tlakovy snimag; vystupny signal je 4~20mA. Pri pouziti inych typov snimacov
postupujte podla nastavovacich parametrov P0-03, P0-04, P0-05 v kapitole 4.5.



2.7.3 Schémy zapojenia

(1) Prenosny tlakomer (napatovy typ): Pracovné napétie 10VDC, vystup 0—-10VDC. Zapojenie: VO — napadjanie
(+), GND — napdjanie (-), Al = vystup signalu.

VO |GND| A1 %
' ©
)

(2) Tlakovy snimac (pradovy typ): Pracovné napéatie 10—-30VDC, vystup 4-20mA. Zapojenie: VO — ¢erveny vodic
(napdjanie), Al — zeleny vodic¢ (signal), GND — spolocny vodi¢.

VO GND A I 1 Gurrent pressure

transmitter
Signal line: green ——— Model: PTxxx

Range: 0-1Mpa
Qutput: 4-20mA

t ]

Power cord: red

[J Modely PDM30-2SXXX st dodavané s vyhradenym snimagom: &erveny vodié — svorka VO, &ierny vodié
— svorka Al.



3 Rychly start
3.1 Nastavenie parametrov

% Rezim ladenia jedného stroja:

Za normalnych okolnosti je stroj vybaveny standardnymi vstupnymi a vystupnymi vodi¢mi a snimacmi. Pri pripajani
cerpadla je potrebné zmenit sposob zapojenia motora z pévodného hviezda (380V) na trojuholnik (220V);

Po zapnuti napajania podrzte tlacidlo ,+" alebo ,-" po dobu 3 sekind na vstup do rezimu nastavenia tlaku, nastavte
cielovy tlak d, potom stlacte tlaCidlo ,Start/stop" na uloZenie, a nasledne znovu stlacte tlacidlo ,Start/stop" na
spustenie stroja; stroj prejde do normalneho pracovného rezimuy;

P0-14 = 1 Funkcia automatického S$tartu po zapnuti (musi byt aktivovanda zédkaznikom)
Potvrdenie smeru otacania Cerpadla plati iba v pripade 3x230V varianty

Po nastaveni parametrov je mozné vykonat kratky skusobny chod a overit, ¢i je smer otac¢ania vodného Cerpadla
spravny. Smer otacania Cerpadla je mozné zmenit nasledujtcimi dvoma sposobmi:

Zastavte meni¢ a vymenite lubovolné dve fazy vystupnych silovych vodiCov menic¢a U, V, W.

Zastavte meni¢ a zmente parameter P0-02.

% Rezim viacerych zariadeni online:

Zapojenie: Zapojte paralelne vSetky svorky S+ strojov, ktoré maju byt prepojené, a vSetky S- paralelne;

Pre nastavenie parametrov si pozrite makro-parametricku tabulku nizsie:

Typ systému Hlavna jednotka (P0-47) Aux1 Aux2 Aux3 Aux4 Aux5

Jedno P0-47=1 — — = — —

Cerpadlo

2 menice P0-47=2 PO- — — - _
47=11

3 menice P0-47=3 PO- PO- — = —
47=11 47=12

4 menice P0-47=4 PO- PO- PO- — -
47=11 47=12 47=13

5 menicov P0-47=5 PO- PO- PO- PO- -

47=11 47=12 47=13 47=14

6 menicov P0-47=6 PO- PO- PO- PO- PO-
47=11 47=12 47=13 47=14 47=15

Nudzovy P0-47=9
rezim Zdroj frekvencie zmeneny



Schéma zapojenia svoriek (najviac 5 pomocnych):

220V T

oI

| Sensor
L £20mA_

Pressure l
r____

L L N L N L N
DI1 S+ S+ S+ S+ S+ St S+ S+
GND S- S- S- S- S- S- S- S-
YO
All
U w U w U A\ W U A\ W U Y
Host Driver Auxiailryl Auxiailry?2 Auxiailry3 Auxiailry4




Kapitola 4 Programovanie a parametre

Poznamka: ,¥¢": Parameter mozno upravit v pohotovostnom rezime a aj pocas prevadzky menica.
, k" Parameter ktoré je mozné upravovat iba v pohotovostnom rezime.
,@": Parameter je skutoc¢ne zistend a zaznamenana hodnota, ktoru nie je mozné upravit.

4.1 Skupina funkcii tlaku a ochrany

Kéd

P0-00

P0-01

P0-02

P0-03

P0-04

P0-05

P0-06

P0-07

Popis

Nastavenie
tlaku

Odchylka
tlaku

Vyber smeru
otacok

Rozsah
snimaca

Typ spatnej
vazby
snimaca

Kalibracny
faktor tlaku

Proporcional
ny faktor P1

Integracny
Cas I1

Rozsah nastavenia

1.0~P0-21

0.0~P0-00

0: Rovnaky smer

1: Opacny smer

1.0~200.0

0: 4-20mA/24V
1: 4-20mA/10V
2: 0-10V
3:0.5-4.5V
4:0-5v

0.750~1.250

0.0~100.0

0.00s~10.00s

Jednotka Predvolené
0.1bar 3.0
0.1bar 0.3

1 0

0.1bar 10.0

1 0

0.001 1.000

0.1 2.00s
0.01s 0.50s

Uroven

Poznamky

Tlak
odchylky
prebuidzania
Z rezimu
spanku

Nastavitelné
riadenie
smeru
otacania
Cerpadla

Roézne
rezimy
mozno
vybrat podla
pouzitého
signalu
spatnej
vazby
snimaca



Kéd

P0-08

P0-09

PO-10

PO-11

P0O-12

P0O-13

P0-14

PO-15

PO-16

PO-17

PO-18

Popis

Vyber funkcie
PID

Oneskorenie
spanku PID

Oneskorenie
prebudzania
PID

Frekvencia
spanku PID

Cas chodu
PID pri nizkej
frekvencii

Tlak odchylky
spanku PID

Funkcia
automatickéh
o Startu po
zapnuti

Oneskorenie
automatickéh
o Startu po
zapnuti

Protimrazova
funkcia

Prevadzkova
frekvencia
protimrazovej
funkcie

Cas chodu
protimrazovej
funkcie

Rozsah nastavenia
0: vypnuté

1: Rezim
spanku 1

2: Rezim

spanku 2

0.0s~100.0s

0.0s~100.0s

P1-31~horna
limitna
frekvencia

0.0s~120.0s

0.0bar~1.0bar

0: vypnuté
1: zapnuté

0.0~100.0

0: vypnuté
1: zapnuté

0.0~P1-06

0~1000

Jednotka

0.1s

0.1s

0.01Hz

0.1s

0.1bar

0.1s

0.01Hz

1s

Predvolena

5.0

3.0

30.00

5.0

0.2

5.0

10.00

60

Uroveii Poznamky

W

w

W

W Ak je frekvencia
nizsia ako tato
frekvencia,
zariadenie prejde
do rezimu spanku

w

w

W Po zapnuti sa
zariadenie
automaticky spusti
po pripojeni
napajania

w

w

W

W



Kéd

P0O-19

P0-20

P0-21

P0-22

P0-23

P0-24

P0O-25

P0O-26

Popis

Cyklus
prevadzky
ochrany pred
mrazom

Faktor velkosti
Uniku

Nastavena
hodnota alarmu
vysokého tlaku

Cas oneskorenia
alarmu
vysokého
napatia

Nastavena
hodnota alarmu
nizkeho tlaku

Cas oneskorenia
alarmu nizkeho
napatia

Funkcia ochrany
pred
nedostatkom
vody

Prah detekcie
poruchy
nedostatku vody

Rozsah nastavenia Jednotka
0~1000 1s 300
0.1~100.0 0.1 5.0
P0-00~P0-08 0.1bar 9.0
0.0~120.0 0.1s 3.0
0.0~P0-00 0.1bar 0.0
0.0~120.0 0.1s 3.0
0: vypnuté 1 2
1: Detekcia

nedostatku vody

podla frekvencie a

prudu

2: Detekcia podla

frekvencie a tlaku

3: Detekcia

nedostatku vody

podla frekvencie,

prudu a tlaku

0.0~P0-00 0.Tbar 0.5

Predvolené

Uroveii Poznamky

w

w

PAS

PAe

w

PAS

w

DAY Nedostatok
vody bude
detekovany
pri poklese
tlaku pod
tato

hodnotu



Kéd

P0-27

P0-28

P0-29

P0-30

P0-31

P0-32

P0-33

Popis

Testovacia
frekvencia ochrany
proti nedostatku
vody

Percentualny podiel
detekéného prudu
ochrany proti
nedostatku vody

Cas detekcie
ochrany proti
nedostatku vody

Oneskorenie
automatického
reStartu pri ochrane
pred nedostatkom
vody

Rychlost spanku PID

Tlak detekcie
privodnej vody

Cas detekcie
privodnej vody

Rozsah Jednotka
nastavenia

0~Horna 0.01Hz
frekvencia

0~100.0 0.1%

0.0~ 0.1s
200.0

0~9999 Tmin
0~30 1
0.0~P0O- 0.1bar
00

0.0~ 0.1s
100.0

Predvolené

48.00

40.0

60.0

15

1.0

20.0

Uroven

A

Poznamky

Pri prekroceni
tejto frekvencie
sa vyhodnoti
nedostatok vody

Ak je prevadzkovy
prud nizsi ako
tento prud,
vyhodnoti sa ako
nedostatok vody

Po splneni
podmienky
nedostatku vody
sa alarm spusti
po uplynuti tohto
casu

Po nahlaseni
poruchy
nedostatku vody
zariadenie po
tomto ¢asovom
oneskoreni
resetuje kod
poruchy

Ked je tlak na
vystupe vody
vacsi ako tato
hodnota, porucha
sa resetuje po
oneskoreni P0-30



Kéd

P0-34

P0-35

P0-36

P0O-37

P0-38

P0-39

P0-40

P0O-41

P0-42

Popis

Minimalny
vstup Al

Maximalny
vstup Al
Cas
zrychlenia 1
Cas
spomalenia

Inicializacia
parametrov

Zamok
funkcie
parametrov

Zaznam
preruseni

Teplota
chladica

Cislo verzie
softvéru

Rozsah nastavenia

0.00V~+10.00V

0.00V~+10.00V

0.0s~100.0s

0.0s~100.0s

0: Ziadna operacia

1: Obnovit vyrobné
parametre, okrem
parametrov motora

2: Vymazat zaznamenané
informacie

0: Parameter nie je
zamknuty
1: Zamok parametra

0-50

Jednotka

0.01V

0.01Vv

0.1s

0.1s

Predvolené

2.00V

10.00V

2.0s

0.0

1.000

Uroven

A

Poznamky



Kéd

P0-43

P0-44

P0-45

P0-47

Popis

Vyber
hlavného
zdroja
frekvencie
X

Pracovny
rezim
systému

Rezim
zobrazenia
tlaku

Vyber
aplikacnéh
o0 makra

Rozsah nastavenia

0: Digitalne nastavenie
(bez paméte po vypnuti)
1: Digitalne nastavenie
(pamét po vypadku
napajania)

2: Potenciometer
klavesnice

3: Al

4: Prikaz viacerych
rychlosti

5: Jednoduchy PLC

6: Digitalne nastavenie
(bez pamate pri vypnuti)
7: Digitalne nastavenie
(bez paméte po vypnuti)
8: PID

9: Nastavenie
komunikacie

0: Rezim konstantného
napatia

1: Rezim konstantne;j
rychlosti

0: Celkové zobrazenie
1: Nezavislé zobrazenie

0-15

Uroven

*

Poznamky

Upravte
tato
hodnotu
na zmenu
pracovnéh
o rezimu

Podrobno
sti najdete
v tabulke
nastaveni
parametro
v makra



4.4 Pomocné funkcie a funkcie skupinovej prevadzky

Kéd

P1-00

P1-01

P1-02

P1-03

P1-04

P1-05

P1-06

P1-07

P1-08

P1-09

P1-10

P1-11

P1-12

P1-13

P1-14

Popis

Akcia zalozného
hlavného zariadenia
viacerych online
zaloznych zariadeni

Vyber sietového rezimu
viacerych online

zariadeni

Pocet pomocnych
zariadeni v skupine

Prevadzkové rezimy
viacerych online
zariadeni

Interval striedania
viaclinkového systému

Maximalna vystupna
frekvencia

Horny limit frekvencie
Dolny limit frekvencie

Akcia ked' frekvencia <
dolny limit

Nosna frekvencia

Hodnota detekcie straty
spatnej vazby PID

Cas detekcie straty
spatnej vazby PID

Vyber vykonu motora

Menovity vykon motora

Menovité frekvencia
motora

Rozsah nastavenia

O=zastavenie, 1=konstantna
rychlost, 2=konstantny tlak

O=slave, 1=host

O=viac Cerpadiel
hlavné/pomocné,
T1=synchrénna prevadzka
2=jedno v prevadzke jedno v
zélohe

0-2000 min

50.00-400.00 Hz

P1-07~P1-05
0.00~P1-06

0=beh na dolnom limite,
1=vypnutie, 2=nulova
rychlost

1.0-16.0 kHz

0.00-10.00 V

0.0-100.0's

0=0.75kW, 1=1.5kW,
2=2.2kW
0.1-2.2 kW

0-P1-05

Jednotka

1 min

0.1 Hz

0.1 Hz

0.1 Hz

0.1 kHz

0.01V

0.1s

0.1 kW

0.1 Hz

Predvolené Uroven
upravy

0 pAe

0 °

0 °

0 PAq

240 pie

50.00 *

50.00

0.00

0

8.0

0.20

30.0 pAe

2 *

2.2

50.00



Kéd

P1-15

P1-16

P1-17

P1-18

P1-19

P1-20

P1-21

P1-22

P1-23

P1-24

P1-25

P1-26

P1-27

P1-28

P1-29

Popis

Menovité napéatie motora

Menovity prid motora
Pouzivatel'ské heslo

Vyber funkcie svorky DI1

Vyber funkcie svorky DI2

Cas filtrovania DI

Cas oneskorenia zapnutia DI1
Cas oneskorenia zapnutia DI2
Cas oneskorenia vypnutia DI1
Cas oneskorenia vypnutia DI2

Pocet automatickych resetov
poruchy

Cas automatického resetu
poruchy po

Riadenie chladiaceho
ventilatora

Rezim zastavenia

Frekvencia nastavena
klavesnicou

Rozsah nastavenia

Menovité napatie
motora

1.00-10.00 A
0-65000

O=ziadna funkcia,
T1=dopredu FWD,
10=vstup externej
poruchy (N.O.)

0=ziadna funkcia,
1=dopredu FWD,
10=vstup externej
poruchy (N.O.)

0.000-1.000's
0.0-100.0s
0.0-100.0s
0.0-100.0s
0.0-100.0s

0-10

0.0-100.0s

0=beZi s motorom,
T=automaticky
podla teploty
chladi¢a

O=spomalenie do
zastavenia,
T=volné
dobehovanie

0.00-P1-05 Hz

Jednotka

1V

0.01A

0.001 s

0.1s

0.1s

0.1s

0.1s

0.1s

0.01 Hz

Predvolené

220

9.60

10

0.010

1.0

1.0

0.0

0.0

30.0

50.00

Uroveii zmeny

*

R T T D



Kéd

P1-30

P1-31

P1-32

P1-33

P1-34

P1-35

P1-36

P1-37

P1-38

P1-42

P1-43

P1-44

P1-45

P1-47

Popis

Smer pésobenia PID
Frekvencia udrziavania
nizkej frekvencie PID
Cyklus detekcie spanku

Rezim PWM

Vyber zdroja prikazov

Lokalna adresa

Prenosova rychlost

Format dat

Oneskorenie odpovede

Vyber typu motora

Pomer poctu zavitov
hlavného/pomocného
vinutia jednofazového
motora

Korekeny faktor prudu
jednofazového motora

Pocet resetov ochrany
pri nedostatku vody

Vyber skrytia
parametrov

Rozsah nastavenia

O=priame posobenie,
T=spatné posobenie

0.00-50 Hz

0.0-1000.0 s

0=CPWM, 1=prepinanie
CPWM a DPWM

O=ovladaci panel (LED
vypnuta), 1=svorka (LED
zapnutd), 2=sériovy port
(LED blika)

1-6 (O=broadcast)

0=4800, 1=9600,
2=19200, 3=38400 bps

O=bez parity (8.N.1),
1=neparna parita (8.0.1),
2=parna parita (8.E.1)
0-200 ms

0=trojfazovy motor,
T=jednofazovy motor

10-200

50-200

0-9999

0=nezakryté, 1=zakryté

Jednotka

0.01 Hz

0.1s

—_—

ms

Predvolené

20.00

30.0

100

150

10

Uroveri tpravy

A

A



4.5 Postup nastavenia parametrov

Na priklade bezne pouzivanych parametrov P0-00 — P0-05 su kroky nastavenia parametrov nasledovné.

Nastavenie PO.00 (Nastavenie tlaku)

3.0 — PO, — | P0-00

JPR N T—"

Poznamka: Stlacenim ,+" alebo ,—" upravte nastaveny tlak na hodnotu 4,0 v stave zobrazenia zastavenia

D

3.0

OlC

163

PO—-01 PO 4.0

Nastavenie PO.01 (diferenény tlak)

) ®__P9 _@

4.0 — PO| — | PO-00 — | PO-01

0.3

®HE

L ® @

0.4 — | PO-02| — PO

®

4.0

Nastavenie PO.02 (Smer chodu)

@ ()

1€

4.0 — PO| — | PO-00| — | PO-02 0
@O
L 1 P0O-03 PO @ 4.0




Nastavenie P0.03 (Rozsah snimacéa)

)

()

1&9

4.0 — PO| — | PO-00| — | P0O-03 10
L 16 P0—-04 @ PO @ 4.0
Nastavenie P0.04 (Typ spdtnej vézby snimada)
®
4.0 @ PO PO-00 — | P0O-04 1
L 0 P0O-05 PO @ 4.0
Nastavenie PO.0O5 (Napdjanie snimaca)
®
4.0 @ PO PO-00 — | PO-05 10
L 24 P0-06 PO @ 4.0




4.6 Popis parametrov programovania

Kéd funkcie Popis Rozsah Jednotka Predvolena Poznamky
nastavenia hodnota
P0-00 Nastavenie 0.0~P0-03 bar 3.0
tlaku
P0-03 Rozsah 0.0~200.0 bar 10.0 Maximalny
snimaca rozsah
snimaca
P0-04 Typ spétnej 0: Napatova 1
vazby spatna vazba
snimaca / 1: Pridova

spatna vazba

P0-03 je rozsah snimaca. Bezny rozsah je TMPa, teda 10.0 bar.

P0-00 je hodnota tlaku v potrubi. Ak P0-00=3.0 bar, po spusteni inteligentného Cerpadla zostdva tlak konstantny.

Bezny snimac je prudového typu. Spésob zapojenia SPD je podobny ako pri tlakovom prevodniku, pripojeného k
svorke Al ako spatna vazba tlaku: ak sa pouziva napatovy snimac, upravte P0-04 na hodnotu 0. Sposob zapojenia
SPD je podobny ako pri prenosnom tlakomere, pripojeného k svorke Al ako spatna vazba tlaku.

Ked je hodnota spatnej vdazby mensia alebo rovna nastavenému tlaku minus startovaci tlak PID (P0-00~P0-01) a
tento stav pretrvava po dobu nastavenu v P0-10, reguldcia PID sa restartuje. Napriklad, ked P0-00=3, P0-01=0.3,
P0-10=5.0, ak je hodnota spatnej vazby mensia alebo rovna 2.7 a Cas je dlhsi ako 5s, regulacia PID sa reStartuje.
Akonahle hodnota prekroci 2.7, ¢as sa zacne pocitat odznova.

Kéd funkcie Popis Rozsah Jednotka Predvolena Poznamky
nastavenia hodnota
P0O-01 Odchylka 0.0~P0-00 bar 0.3 Hodnota
Startovacieho nizSia ako
tlaku nastaveny
tlak PID
PO-10 Oneskorenie 0.0~100.0 S 3.0 Oneskorenie

detekcie
prebuddzania
PID

detekcie
prebudzania
PID



Kéd Popis Rozsah Jednotka Predvolena Poznamky

funkcie nastavenia hodnota
P0-02 Smer chodu 0: Dopredu / 1: 0 Upravte tento
motora Dozadu parameter na zmenu

smeru chodu

Pri prvom pouziti potvrdte smer otaCania motora. Vymente lubovolné dve linie vystupného napdjacieho vedenia
U, V, W zariadenia SPD alebo upravte parameter P0-02 na zmenu smeru otdc¢ania motora.

Kéd Popis Rozsah Jednotka Predvolené Poznamky

funkcie nastavenia

P0-06 Proporcionalny 0.0~100.0 % 2 Cim vacsi je parameter, tym
zosilnovac rychlejsia je odozva

tlakového systému. Ak je
vSak nastaveny prilis vysoko,
systém bude oscilovat.
Nastavte ho podla
konkrétneho systému
zasobovania vodou.

Metoda nastavenia:

Ak tovérenské parametre nespifiaji poziadavky, jemne upravte parametre. Najprv zvyste proporcionalny
zosiliovac, aby sa zabezpecilo, Ze systém nebude oscilovat.

Poznamka: nespravne nastavenie parametra P0-06 moze sposobit velké prepatie rychlosti a dokonca aj poruchu
nadmerného napétia pri spatnom prepati.



Kéd

P0-08

P0-09

PO-10

P0-11

P0O-12

P0O-13

Popis

Volby spanku
PID

Oneskorenie
detekcie
spanku PID

Oneskorenie
detekcie
prebudenia PID

Frekvencia
udrziavania
nizkej Urovne
spanku PID

Cas behu pri
frekvencii
udrziavania
nizkej urovne
PID

Odchylka tlaku
spanku PID

Rozsah Jednotka
nastavenia

0~2

0.0~ S
120.0

0.0~ S
120.0

0.00~ Hz
60.00

0.00~ S
3600

0.0~P0O- bar
01

Predvolené

1.0

1.0

35.00

3.0

0.1

Poznamky

0: Spanok neaktivny / 1: Rezim
spanku 1/ 2: Rezim spanku 2

Pri malej spotrebe vody, ak je
zaspavanie pomalé alebo nie je
mozné zaspat, nastavte hodnotu
mensiu; ak zariadenie zaspava
predcasne alebo sa Casté splsta a
zastavuje, nastavte hodnotu
vacsiu.

Oneskorenie detekcie prebudenia
PID

PID bezi pri frekvencii udrziavania
nizkej urovne spanku. Po uplynuti
¢asu P0-12 PID zaspi.

Ak je spatnovazobny tlak v rozsahu
odchylky spanku, spusti sa
spankovy rezim.



Po vybere rezimu spanku 1 parametrom P0-08 bude SPD zistovat, ¢i je spatna tlakova vazba vyssia ako
nastaveny tlak. Ak ano, SPD spusti detekciu spanku. Po oneskoreni detekcie spanku PID nastaveného
parametrom P0-09, ak je spatny tlak stale vyssi ako nastaveny tlak, SPD postupne znizi vystupnu frekvenciu na
frekvenciu drzania nizkej urovne detekcie spanku nastavenu parametrom P0-11. Po uplynuti doby ¢akania na
frekvenciu drzania nizkej urovne detekcie spanku, ak je spatny tlak stale vyssi ako nastaveny tlak, SPD znizi
vystupnu frekvenciu na 0 Hz a prejde do pohotovostného rezimu. Ak pocas vysSie uvedeného procesu klesne
spatny tlak pod nastaveny tlak, SPD vyhodnoti detekciu spanku ako neplatnu a vrati sa do stavu regulacie PID.

Po prechode SPD do pohotovostného rezimu, ak spatny tlak klesne pod prahovu hodnotu prebudenia PID, SPD
spusti detekciu prebudenia. Po oneskoreni detekcie prebudenia PID nastaveného parametrom P0-10, ak je spatny
tlak stale nizsi ako prahova hodnota tlaku prebudenia, prebudenie je Uspesné a SPD sa vrati do stavu regulacie
PID; inak prebudenie zlyha. Prilis vysoka prahova hodnota spanku PID moze spdsobit ¢asté spustanie a
zastavovanie SPD. Prili$ nizka prahova hodnota spanku PID mo6ze spbsobit nedostatocny tlak.

Poznamky: frekvencia drzania spanku sa lisi pre rézne systémy zdsobovania vodou. Ked' vonku nepretekala voda
a vodovodny kohutik je zatvoreny, ale ¢erpadlo stdle beZi, zvyste P0-11 na frekvenciu drzania spanku.

Kod Popis Rozsah Jednotka Predvolené Poznamky

funkcie nastavenia

P0O-14 Automatické Automatické 10 Predvolene je vlastné
spustenie a spustenia 0: resetovanie ZAP a
vlastné VYP /1: automatické spustenie VYP.
resetovanie ZAP /
pri zapnuti

P0O-15 Oneskorenie 0.0~100.0 s 5.0 Cas oneskorenia pred
automatickéh automatickym spustenim pri
0 spustenia zapnuti
pri zapnuti

Ak chcete, aby sa SPD automaticky spustilo po uplynuti Casového oneskorenia nastaveného parametrom P0-15
pri zapnuti, po nastaveni vSetkych parametrov nastavte P0-14 = 1, ¢im povolite funkciu automatického spustenia
SPD. Pri kazdom zapnuti alebo resetovani chyby sa spusti automaticky.



Kéd

PO-16

PO-17

P0O-18

P0O-19

Popis

Ochrana proti
zamrznutiu

Frekvencia chodu pri
ochrane proti
zamrznutiu

Cas chodu pri
ochrane proti
zamrznutiu

Interval chodu pri
ochrane proti
zamrznutiu

Rozsah Jednotk
nastavenia a

0: VYP/

1. ZAP

0.0~ Hz
60.00

0~9999 S
0~9999 S

Predvolen Poznamky

é

0 Vlastna funkcia ochrany
Cerpadla proti zamrznutiu

8.00

60

300 Ak je nastavena hodnota 0,

zariadenie beZi nepretrzite na
frekvencii ochrany proti
zamrznutiu

Nastavte P0-16=1 na aktivaciu funkcie ochrany proti zamrznutiu. Po spusteni SPD upravi prevadzkovu frekvenciu
Cerpadla podla aktudlneho stavu.

Poznamka:

1. Automaticky nastavovana frekvencia ¢erpadla méa prednost pred frekvenciou ochrany proti zamrznutiu.

2. Frekvencia ochrany proti zamrznutiu nesmie byt nastavena prilis vysoko. Mala by byt nastavena na
frekvenciu, ktora dokaze prave roztocit Cerpadlo, ale neméze dodévat tlak.

Funkény

kéd

P0-20

Popis Rozsah Jednotka
nastavenia

Koeficient 0.0~

uniku vody 100.0

Predvolené Poznamky

1.0 Cim vaési je unik vody, tym va&si
je koeficient.

Ak nedochadza k spotrebe vody, SPD nemoze prejst do rezimu spanku a zastavit sa kvéli Uniku vody z potrubia.
Dochadza k ¢astému spustaniu a zastavovaniu. Na vyrieSenie problému s Unikom vody z potrubia upravte
hodnotu P0-20 podla velkosti iniku. Cim v&&si je unik vody, tym vacsi je koeficient.



Kaod funkcie

P0-21

P0-22

P0-23

P0-24

Popis

Nastavena
hodnota
alarmu
vysokého
tlaku

Cas detekcie
alarmu
vysokého
tlaku

Nastavena
hodnota
alarmu
nizkeho tlaku

Cas detekcie
alarmu
nizkeho tlaku

Rozsah
nastavenia

0.0~P0-03

0.0~200.0

0.0~P0-21

0.0~200.0

Jednotka

bar

bar

Predvolené

8.0

3.0

3.0

Poznamky

Ked' spatnovazbovy tlak je
vacsi alebo rovny nastavenej
hodnote, po oneskoreni P0-22
sa spusti alarm a zariadenie sa
zastavi.

Ked' spatny tlak je mensi ako
nastavend hodnota, po
oneskoreni P0-24 sa spusti
alarm a zariadenie sa zastavi.
Tato funkcia je neplatng, ked'je
nastavena na 0.

SPD porovna P0-21 a P0-23 podla tlaku v potrubne;j sieti spatne vazbeného senzorom. Ak je tlak abnormalny,
automaticky sa zastavi a spusti alarm na ochranu systému potrubnej siete.

Kéd
funkcie

P0-25

P0-26

P0-27

P0-28

Popis

Ochrana pred
nedostatkom vody

Prah detekcie
poruchy nedostatku
vody

Frekvencia detekcie
ochrany pred
nedostatkom vody

Percentualny podiel
prudu pri detekcii
ochrany pred
nedostatkom vody

Rozsah

0-3

0.0~
P0-00

60.00

0-100

Jednotka

bar

Hz

%

Predvolené

0.5

48.00

40.0

Poznamky

0: vypnuté / 1: Detekcia
nedostatku vody podla
frekvencie a pradu / 2: Detekcia
podla frekvencie a tlaku / 3:
Detekcia nedostatku vody na
zaklade frekvencie, pradu a
tlaku

Nedostatok vody sa detekuje
iba vtedy, ked spatny tlak je
mensi ako nastavena hodnota.

Plati, ked P0-25 = 01.
Porovnavacia frekvencia na
posudenie nedostatku vody.

Plati iba ked P0-25=01.
Percentualny podiel
menovitého pridu motora.



Kéd Popis Rozsah
funkcie nastavenia
P0-29 Cas detekcie ochrany 0~900.0
pred nedostatkom
vody
P0-30 Oneskorenie 0~9999

automatického

restartu ochrany pred

nedostatkom vody

Jednotka

min

Predvolené

60.0

15

Nasledujice metédy umoznuju predvolent ochranu pred nedostatkom vody:

(1) Prepina¢ ochrany pred nedostatkom vody je zapnuty (P0-25=X) ;

Poznamky

Ak je nastavené na 0, na
automaticky reset
nedostatku vody sa
pouzije tlak.

(2) Spatnovazbovy tlak je mensi ako povolena prahova hodnota detekcie nedostatku vody (spatnovazbovy

tlak<P0-26) ;

(3) Aktudlna prevadzkova frekvencia nie je mensia ako frekvencia detekcie ochrany pred nedostatkom vody

(prevadzkova frekvencia>=P0-27)

’

(4) Ked su splnené podmienky (1) - (3) , spusti sa ¢asovanie. Ked ¢as splnenia podmienky prekro¢i ¢as
oneskorenia alarmu abnormalneho tlaku (oneskorenie>P0-29) , bude nahldsend porucha nedostatku vody. Ak
pocas ¢asovania nie je splnena ziadna podmienka, ¢asovanie sa obnovi.

Po nahlaseni poruchy nedostatku vody sa po ¢ase nastavenom parametrom P0-30 menic resetuje. Nastavenim

nasledujucich parametrov:

Kéd Popis

funkcie

P0-32 Tlak detekcie
pritoku vody

P0-33 Cas detekcie

pritoku vody

Rozsah
nastavenia

0.0~P0-00

0.0~100.0

Jednotka Predvolené
bar 1.0
S 20.0

Poznamky



Na priame resetovanie poruch nedostatku vody pouzite tlak detekcie pritoku.

Poznamka: Pri posudzovani nedostatku vody podla tlaku, kedze prevadzkové podmienky kazdého pohonu sa
lisia (napr. rozsah zataze), spravne posudenie nedostatku vody je mozné len spravnym nastavenim hodnoty PO-
28 podla podmienok na mieste.

Metdda nastavenia: Spustite pohon. Ked' prevadzkové frekvencie dosiahne maximalnu frekvenciu, vypnite
vstupny ventil a zaznamenajte vystupny prid zobrazeny na pohone. Vydelte tento prud hodnotou P1-16
(menovity prud motora) a ziskajte percentualnu hodnotu. Nastavte hodnotu P0-28 o 5-10 percentualnych bodov
vys$Siu ako tato percentualna hodnota. Prili§ vysoka hodnota P0-28 sp6sobi falosné hldsenie nedostatku vody pri
normalnej prevadzke. Prili$ nizka hodnota P0-28 spdsobi, Ze ochrana pred nedostatkom vody nebude fungovat

ucinne.
P0-34 Dolna hranica 0.0~P0-35 V/mA 2.00 Pouziva sa na korekciu dolnej
vstupného hranice signalu Al
signalu Al
P0-35 Horna hranica P0-34~20 V/mA 10.00 Pouziva sa na korekciu horne;j
vstupného hranice signalu Al
signalu Al

Ak zistite odchylku medzi tlakom spatnej vazby snimaca a tlakom spatnej vazby zobrazenym na SPD, upravte
vysSie uvedené parametre na korekciu snimaca.

Poznamka: jednotka pridového snimaca je 4-20mA,; jednotka napatového snimaca je 0~10V.

P0-36 Cas 0.1~3600 s 2.0
zrychlenia

P0-37 Cas 0.1~3600 S 2.0
spomalenia

Nastavenie ¢asu zrychlenia/spomalenia motora Cerpadla.

P0-38 Inicializacia 0~2 0
parametrov

Ak je P0O-38 nastavené na 1, obnovia sa vyrobné nastavenia.



P0-39

Funkcia
zamknutia
parametrov

0~1

Po nastaveni parametroyv, ak nechcete, aby boli zmenené nelimyselnou operaciou, nastavte P0-39= 1. V tomto
pripade je mozné parametre iba sledovat, nie upravovat. Parametre je mozné upravovat iba vtedy, ked je P0-39

zmenené na 0.

P0-40

Typ aktudlnej
poruchy

0~29

Zaznamenava typ poruchy SPD. 0 znamena ziadna porucha. 1~29 odkazuje na E001~E029. Podrobnosti

najdete v kapitole o kontrole poruch a odstrafnovani problémov.

P1-34

P0-43

Volba signalu

spustenia/zas

tavenia

Volba zdroja
frekvencie

0~1

0~8 $

0: Spustenie/zastavenie
klavesnicou / 1:
Spustenie/zastavenie cez svorky

0: Digitalne nastavenie / 1~7:
Rezervované / 8: PID zdsobovania
vodou

Kazdy SPD mo6ze mat zvolené rozne rezimy spustenia/zastavenia a zdroje frekvencie.

Parametre skupiny P1 maju rovnaky vyznam ako skupina P0O. Podrobnosti ndjdete v skupine PO.

P1-06

P1-07

P1-08

Horna hranica
frekvencie

Dolna hranica
frekvencie

Volba akcie,
ked je
prevadzkova
frekvencia
nizSia ako
dolna hranica
frekvencie

P1-07~60.0 Hz

0.00~P1-06 Hz

0: Behna
dolnej
hranici
frekvencie /
1:
Zastavenie /
2:
Pohotovost
ny rezim

50.00

0.00



P1-06 obmedzuje maximalnu pracovnu frekvenciu SPD.

Pouzite P1-08 na vyber prevadzkového stavu SPD, ked' je prevadzkova frekvencia nizsia ako dolna limitna
frekvencia. Aby ste zabranili dlhodobej prevadzke motora pri nizkej rychlosti, mézete tento parameter pouzit na
jeho zastavenie.

Ak pouzivate Cerpadlo 60 Hz, nastavte parametre podla nasledujucich krokov.
Krok 1: Nastavte parameter P1.06 (Horna limitna frekvencia) na 60

Krok 2: Nastavte parameter P1.13 (Menovita frekvencia motora) na 60

P1-09 Nastavenie nosnej 1.0~15.0 kHz Nastavené podla
frekvencie modelu

Tento parameter pouzite na nastavenie nosnej frekvencie SPD. Nastavenim nosnej frekvencie mozete znizit hluk
motora, vyhnut sa bodu rezonancie, znizit unikajuci prad vodi¢ov do zeme a zniZit rusenie SPD.

Ked je nosna frekvencia vysoka, straty motora sa znizZuju, oteplenie motora je malé, ale straty SPD sa zvysuiju,
oteplenie SPD sa zvySuje a ruSenie sa zvysuje.

P1-10 Hodnota detekcie prerusenia 0.0~1.00 \Y 0.20
spatnej vazby

P1-11 Cas detekcie prerudenia 0.0~3600 S 30.0
spatnej vazby

Hodnota detekcie prerusenia spatnej vazby: detekéna hodnota je relativna k napatiu vstupného signalu. Systém
nepretrzite sleduje hodnotu spatnej vazby PID. Ked je hodnota spatnej vazby mensia alebo rovna hodnote
detekcie prerusenia spatnej vazby, systém spusti meranie Casu detekcie. Ked Cas detekcie prekroci ¢as detekcie
prerusenia spatnej vazby, systém ohlasi poruchu prerusenia spatnej vazby PID.

Prosim, nastavte podla parametrov typového Stitku motora.

Na zarucenie vykonu riadenia nakonfigurujte motor podla Standardného adaptivheho motora pohonov. Ak je
velky rozdiel medzi vykonom motora a Standardnym adaptivnym motorom, vykon riadenia pohonov sa vyrazne
znizi.



5 Informdcie o poruchdéch a rieSenie problémov

5.1 Popis kédov porich

Koéd
poruchy

E001

E002

EOO03

E004

Typ poruchy

Porucha
invertorovych

¢lankov

Nadprud pri

zrychlenom behu

Nadprud pri

spomalenom
behu

Nadprud pri behu

s konstantnou
rychlostou

Mozné priciny

1. Prilis rychle zrychlenie
2. Poskodeny IGBT vnutri

3. Porucha sp6sobena rusenim

4. Spravne uzemnenie alebo nie
1. Prilis rychle zrychlenie

2. Prili$ nizke sietové napéatie

3. Vykon SPD je prili$ nizky

1. Prilis rychle spomalenie

2. Moment zotrvacnosti zataze je
prilis velky

3. Vykon SPD je prili$ nizky

1. Dochadza k nahlym zmenam
alebo abnormalitam zataze

2. Sietové napatie je prili$ nizke

3. Vykon SPD je prili$ nizky

RieSenie

1. Zvysit ¢as zrychlenia

2. Vyhladat odborn pomoc

3. Skontrolovat, ¢i periférne
zariadenia nemaju silny zdroj
rusenia

4. Skontrolovat uzemnovaci vodic¢
1. Zvysit ¢as zrychlenia

2. Skontrolovat vstupné napajanie
3. Pouzit SPD s vyssim vykonom

1. Zvysit ¢as spomalenia

2. Pridat vhodné dynamické
brzdové moduly

3. Zvysit vykon SPD

1. Skontrolovat zataz alebo znizit
nahle zmeny zéataze

2. Skontrolovat vstupny zdroj
napdjania

3. Pouzit SPD s vy$sim vykonom



Kéd
poruchy

E005

E006

E007

EO08

E009

EO10

EO11

EO13

Typ poruchy

Prepatie pri
rozbehu

Prepatie pri

spomalovani

Prepatie pri
konsStantnej
rychlosti

Hardvérové
prepatie

Podpitie
zbernice

Pretazenie

regulatora

Pretazenie

motora

Vypadok

vystupnej fazy

Mozné priciny

1. Vstupné napatie je abnormalne

2. Opatovné spustenie rotujuceho
motora po kratkodobom vypadku
napajania

1. Prilis rychle spomalovanie
2. Prili$ velka zotrvacnost zataze

3. Vstupné napatie je abnormalne

1. Dochadza k abnormalnym zmenam

vstupného napétia

2. Prili$ velka zotrvacnost zataze

1. Vstupné napatie je abnormalne

2. Prilis rychle spomalovanie
3. Prili$ velka zotrvacnost zataze

1. Napatie siete je prili$ nizke

1. Prili§ rychle zrychlovanie

2. Opatovné spustenie rotujuceho
motora

3. Napaétie siete je prilis nizke
4. Pretazenie
1. Napatie siete je prili$ nizke

2. Nespravne nastavenie menovitého
pridu motora

3. Zablokovanie motora alebo velké
zmeny zataze

4. Motor je prilis maly
Vypadok fazy U, V, W na vystupe

(alebo tri fazy zataze nie su
symetrické)

RieSenie

1. Skontrolujte vstupné napdjanie

2. Vyhnite sa opatovnému spusteniu
po zastaveni

1. Predizte &as zrychlenia

2. Zvyste dynamické brzdné moduly

3. Skontrolujte vstupné napdjanie

1. Nainstalujte vstupny reaktor

2. Pridajte vhodné dynamické brzdné
moduly

1. Skontrolujte vstupné napajanie

2. Predizte ¢as spomalovania
3. Zvyste dynamické brzdné moduly

1. Skontrolujte vstupné napdjanie zo
siete

1. Predizte ¢as zrychlovania

2. Vyhnite sa opatovnému spusteniu
po zastaveni

3. Skontrolujte napatie siete

4. Pouzite SPD s vy$Sim vykonom
1. Skontrolujte napétie siete

2. Resetujte menovity prid motora
3. Skontrolujte zataz a upravte
kapacitu zdvihania momentu

4. Pouzite vhodny motor

1. Skontrolujte vystupné zapojenie

2. Skontrolujte motor a kabel



Kéd
poruchy

E014

EO015

EO018

E022

E023

E024

Typ chyby

Prehrievanie
modulu

Externy
nedostatok vody

Porucha obvodu
detekcie pradu

Poruchy
Citania/zapisu
EEPROM

Pretazenie
momentom

Porucha
prerusenia
spatnej vazby PID

Mozné priciny

1. Okamzity nadprad SPD

2. Vystupné tri fazy maju
medzifazovy alebo zemny skrat

3. Zablokovany vzduchovy kanal
alebo poskodeny ventilator

4. Teplota okolia je prilis vysoka

5. Kable alebo konektory SPD su
uvolnené

6. Nepravidelnost napajacieho
obvodu

7. Vynimka riadiacej dosky

Bol zisteny nedostatok vody

1. Zly kontakt konektora riadiacej
dosky

2. Nepravidelnost napéjacieho
obvodu

3. Poskodenie halovych snimacov
4. Vynimka zosilhovacieho obvodu
1. Chyba pri Citani/zapise
riadiaceho parametra

2. Poskodena EEPROM

1. Prili§ rychle zrychlenie

2. Opatovné spustenie rotujuceho
motora

3. Napaitie siete je prilis nizke
4. Zataz je prilis velka

1. Prerusenie vedenia senzora
alebo zly kontakt

2. Cas detekcie prerusenia je prilis
kratky

3. Senzor je poskodeny alebo
systém nema signal spatnej vazby

RieSenie

1. Pozrite rieSenia nadpradu

2. Prepojit kable

3. Precistit vzduchovy kanal alebo
vymenit ventilator

4. Znizit teplotu okolia

5. Skontrolovat a znovu pripojit

6. Vyhladat servis

Skontrolujte, Ci nie je nedostatok
vody.

1. Skontrolovat konektor a znovu
zapojit

2. Vyhladat servis

1. Stlacte klaves RUN/STOP na
resetovanie

2. Vyhladat servis

1. Zvysit ¢as zrychlenia

2. Vyhnut sa opatovnému
spusteniu rotujiceho motora

3. Skontrolovat napatie siete

4. Pouzit SPD s vys$sim vykonom
1. Skontrolovat instalaciu a
zapojenie senzora

2. Predizit ¢as detekcie prerusenia

3. Vymenit senzor



Kéd
poruchy

E025

EO026

E027

E028

E029

Typ chyby

Cas
prevadzky
dosiahol
nastaveny
cas

Rezervované

Alarm
nedostatku
vody

Alarm
vysokého
tlaku

Alarm
nizkeho
tlaku

Mozné priciny

1. Cas prevadzky dosiahol
nastaveny Cas

Rezervované

1. Vynimka tlaku/hladiny vody

2. Prerusenie vedenia senzora alebo
slaby kontakt. Systém nema spatny
signal

3. Cas detekcie alarmu nedostatku
vody je prili$ kratky (P0-29)

4. Frekvencia ochrany pri
nedostatku vody je prili§ nizka (PO-
27)

5. Detekény prud ochrany pri
nedostatku vody je prili$ nizky (PO-
28)

1. Vynimka spatného signalu
senzora

2. Hodnota alarmu vysokého tlaku
je nastavena prilis nizko (P0-21)

3. Cas detekcie alarmu je nastaveny
prili§ kratko (P0-22)

1. Hodnota alarmu nizkeho tlaku je
nastavena prili$ vysoko (P0-23)

2. PrerusSenie vedenia senzora alebo
slaby kontakt. Systém nema spatny
signal

3. Typ senzora nezodpoveda
skutocnej situacii

Riesenie

1. Kontaktujte servis

Rezervované

1. Skontrolujte, Ci tlak na vstupe nie
je abnormalny

2. Skontrolujte instalaciu a
Zapojenie senzora

3. Skontrolujte prislusné nastavenia
parametrov

1. Skontrolujte zapojenie senzora

2. Skontrolujte prislusné nastavenia
parametrov

1. Upravte parametre
2. Skontrolujte senzor

Sh



5.2 BeZné poruchy a opatrenia

Pocas pouzivania m6zu nastat nasledujuce poruchy. Pre rychlu analyzu poruchy postupuijte podla nasledujtcich
krokov.

Po zapnuti napdjania sa

ni¢ nezobrazi

SPD funguje normdlne, ale

Skontrolujte, Ci vstupné
napajacie napatie
zodpoveda menovitému
napétiu pohonu (pouzite
multimeter).

Skontrolujte, Ci je
trojfazovy usmernovaci
mostik v poriadku. Ak je
poskodeny, kontaktujte
servis.

isti¢ vypadne po spusteni

Skontrolujte skrat medzi
vystupnymi modulmi. Ak
sa najde, kontaktujte
servis.

Skontrolujte skrat alebo
uzemnenie medzi vodiémi
motora. Ak sa najde,
odstrante ho.

Ak k vypnutiu dochadza
obcas a kabel motora je
dlhy (>50m), pridajte
vystupny AC reaktor.

Vzduchovy isti¢ sa vypne

pri zapnuti napdjania

Skontrolujte skrat alebo
uzemnenie na vstupne;j
strane napajania. Ak sa
najde, odstrante ho.

Skontrolujte, i
usmerfnovaci mostik
nezlyhal. Ak @no,
kontaktujte servis.

Nezastavi sa, ked sa
nepouziva voda

Skontrolujte, Ci spatny tlak
na displeji je = nastaveny
tlak. Ak je nizsi,
skontrolujte rozsah
snimaca (P0-03), smer
otacania Cerpadla, vzduch
v systéme alebo upchany
vstup.

Ak je spatna vazba =
nastaveny tlak, znizte PO-
09 a zvyste PO-11.

Ak tlak kolise okolo
nastavenej hodnoty,
skontrolujte spatny
(nepretékaci) ventil.

Nedokdze sa zastavit na ochranu pri nedostatku vody

Prepinac ochrany pri nedostatku vody P0-25 nie je aktivovany.

Prah detekcie nedostatku vody P0-26 je nastaveny prili$ nizko.

Motor sa neotdéa po
spusteni SPD

» Skontrolujte vyvazeny
trojfazovy vystupna U, V,
W. Ak je vyvazeny,
skontrolujte, ¢i motor nie je
poskodeny alebo
mechanicky zablokovany.

« Ak je vystup nevyvazeny,
kontaktujte servis. Ak nie je
Ziadne vystupné napatie,
kontaktujte servis.

Neméze prejst do rezimu
spanku / éasté spusfanie-
zastavovanie pri malom

odbere vody alebo uniku

o Nemoze spat alebo spanok
je prilis pomaly: znizte PO-
09, zvyste P0-11. Ak stale
neucinné, zvyste P0-31.

o Spi prilis skoro: zvyste PO-
09. Ak stéale nedcinné,
znizte P0O-20.

« Casté spustanie-
zastavovanie: zvyste PO-
09, potom P0-20, potom
P0-01.

Percentualny prud detekcie nedostatku vody P0-28 je nastaveny prilis nizko.



6. Zaruénd politika
Standardnd zdruénd doba

Vyrobca frekvenénych menicou poskytuje Standardna zaruénid dobu 24 mesiacov (2 roka) od predaja pre
koncového spotrebitela.

Zaruéné podmienky

Ak sa na vasom frekvenénom menici vyskytne porucha a je potrebné jej odstranenie, kontaktujte priamo svojho
distribltora alebo predajcu. Pripadne kontaktujte servisnu linku vyrobcu a zaslite zarucny list faxom alebo e-
mailom servisnému oddeleniu na spracovanie zaruc¢nej reklamacie.

Pocas zarucnej doby vyrobca hradi vSetky naklady na vymenu akéhokolvek vyrobku alebo dielov, ktoré sa preukazu
ako chybné z hladiska navrhu alebo vyroby.

Formular Ziadosti o servis

@ Informacie o zakaznikovi % Informdcie o produkte

o Na&zov spolo¢nosti alebo meno zakaznika: e Model produktu:

. . 5 i e Sériové Cislo:
o Adresa spoloc¢nosti alebo zakaznika:

e Datum kupy:

e Kontaktna osoba:

e Datum poruchy:

o Tel.: i

e Vykon motora:
e Email: » Situacia pouzitia:
« PSC

o Podpis a peciatka:

e Datum:

I\ Informécie o poruche

e Popis poruchy:




